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使用自动切割机切割金属或其他固体材料，以进行进一步材料检查。

本机器旨在与专门针对此目的和此类机器设计的磨料切割轮一起使

用。  
集成的循环系统在切割期间为工件和切割轮提供冷却液。 
 
 
该机器不用于： 
材料的切割不适用于金相学习。  
特别要指出，不得将本机器用于切割在切割过程中易燃或不稳定的材

料（例如易燃易爆材料）。  
本机器不得使用不符合机器要求的切割轮（例如锯条或齿状切割轮）

。  
本机器只能将水或作为冷却剂的水和 Struers 添加剂的混合物用作冷

却液。 
 
本机器适用于专业的工作环境（如生产车间或材相实验室）。 
 
本设备仅作特定用途，操作必须严格遵循此使用手册。 

预期用途： 
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如果您有任何技术问题或当您想订购备件时，请务必提供产品的序列号以及其工作电压/频率。产品序列号和工

作电压可以在仪器的型号铭牌上找到。另外您还需要提供操作手册的日期和手册号。这些信息可以在封面上找

到。 
 
请务必遵守以下规定，如果违反了这些规定，Struers 将不负任何法律责任：  
操作手册：Struers 操作手册只适用于该操作手册所适用的 Struers 仪器。 
服务手册：Struers 服务手册只可由 Struers 授权的，且经过培训的技术人员使用。该维护指南仅可与该维护指

南所涵盖的 Struers 设备一起使用。 
 
手册中如有文字/插图错误，Struers 不承担任何责任。本手册的信息如有更改，恕不另行通知。本手册中涉及

的某些配件或零件可能不在设备目前版本的标配中。 
 
本手册为原始版本。手册内容属 Struers 所有。未经 Struers 书面许可，禁止复制本手册的任何内容。 
© Struers 2017.版权所有 
 
Struers  
Pederstrupvej 84 
DK-2750 Ballerup 
丹麦 
电话+45 44 600 800 
传真+45 44 600 801 
 

 
 
 

FCC 公告 
根据 FCC 规定的第 15 章条例，此设备已经通过测试，并且其符合 A 类数字

装置的限制。当设备在商业环境中工作时，这些限制旨在为设备提供合理的

保护，防止产生有害干扰。本设备会产生，使用并辐射出无线电频率能量，

如果未按照操作手册的要求进行安装及使用，可能会对无线电通信造成有害

干扰。在住宅区使用本设备可能会导致有害干扰，在这种情况下，用户需要

自费对此干扰进行纠正。 
根据 FCC 规定的 15.21 节条例，对本产品的任何更改或变动，如果没有明确

地通过 Struers A/S 批准，可能会导致有害的无线电干扰，并且使得用户对此

设备的操作权限失效。 
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Discotom-100 /-10 
安全防范表 
 

请在使用之前仔细阅读 
 

 

1. 机器的安装必须遵从地方性安全法规。 

 

2. 机器必须放置在安全稳固的工作台上。请保证机器的所有安全功能、防

护装置都处于正常工作运行状态。 

 

3. 在使用叉车提升机器时，请从前方或后方抬起机器——不得从侧面抬起

机器。 

4. 当使用吊装带提升机器时，确保吊装带是交叉的，并且不得在机器两侧

施加力 

5. 操作人员必须阅读本手册的“安全和用户指南”部分以及所连接的任何设备

及配件手册的相关部分。 
操作人员必须阅读所使用耗材的使用说明和安全数据表（如果适用）。 

6. 只能够使用完好无损的切割轮，且所使用的切割轮应满足可使用转速

1500 到 3000 rpm 之间。 

7. 此机器不可使用锯齿型切割轮。 

8. 不得使用本机器切割在切割过程中易燃或不稳定的材料（例如易燃易爆

材料）。 
不得使用本机器切割不适合进行金相切割的材料。 

9. 在使用，混合，填充，排空以及冷却液添加剂的处理时，请遵守现行的

安全法规。 

10. 工件必须牢固地固定在快速夹紧装置或其它类似装置上。大型或尖锐的

工件必须采用安全的方式进行处理。 

11. 建议使用工作手套，因为工件可能会非常热并且产生尖锐的棱边。在冲

洗及清洁机器时同样建议穿戴手套。 

12. 在处理大型或重型工件时，建议使用安全鞋。 

13. 在使用冲洗软管时，建议使用防护眼镜。 

14. 使用定位操作杆对工作台进行重新定位时，不得在切割工作台上或周围

工作。 

15. 为了实现最大的安全性以及机器的使用寿命，仅使用原装的 Struers 耗

材。 

16. 切割臂必须慢慢地仔细地放下，以避免破坏切割轮。 

17. 不得直视激光束（激光校正装置可选件） 
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18. Struers 建议使用排气系统，因为材料在切割过程中可能会释放出有害气

体或粉尘。 

19. 机器仅会发出温和的噪音。然而，切割过程自身可能会发出噪音，这取

决于工件的性质。如果噪声等级超出当地法规规定的水平，请使用听力

保护装置。 

20. 如果切割室盖板弹簧出现损坏情况（位于机器后方），必须在下次使用

机器前将其更换。 

21. 当使用循环冷却装置时，在使用，混合，填充，排空以及冷却液添加剂

的处理时，请遵守现行的安全法规。 
切勿使用易燃液体作为冷却液。 
建议使用手套和护目镜 
请勿使用水和 Struers 添加剂以外的冷却液。 

22. 当使用吊装带提升机器时，确保吊装带是交叉的，并且不得在机器两侧

施加力。 

 

1. 进行维护前，请断开机器，然后等待 10 分钟，直至电容的残留电势释放

。  

2. 不要在三分钟内开关机器一次以上。这样可能会造成变频器损坏。  

 

 

Discotom-100 

 
本机器只能用于特定用途，并需遵守使用手册中所述。 

本机器只能使用 Struers 公司提供的耗材。如果由于使用不当、安装不当、擅自改装、使用疏忽、事故或修理

不当而对用户或机器造成损害，司特尔公司将不承担任何责任。 
 
维护或修理过程中，机器任何部分的拆除工作应当始终由合格的技术人员（机电工程师、电气工程师、机械工

程师、启动工程师等）执行。 
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废弃处理 
 

标有 WEEE 符号  的设备含有电子或电气元件，禁止作为一般的废

物处理。 
关于如何依据本国法规对这些设备进行合法处理，请咨询您当地有关

的政府部门获取更多信息。 
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1. 使用入门 
 
 
在包装箱中你应当找到以下零部件： 
 
1 用于切割轮的叉形扳手（24mm）； 
1 安全锁的三角钥匙 
1 用于出水口的连接管道； 
1 用于出水口的弯管； 
1 用于连接外部冷却装置的 2 米长出口软管； 
1 过滤管连接装置 

10 一次性过滤管 
1 软管夹，70-90mm； 
1 润滑枪 
1 产品说明书。 
 
 
 拆卸运输支架上用于将 Discotom 固定在运输托盘的所有螺栓。 
 拆卸支架。 
 
 
 
 

检查包装箱中内容 

Discotom 开箱 
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Discotom 应当放置在结实到足以支撑至少 200 公斤/440 磅的桌子

上。 
Struers 建议使用工作台，它是专门为 Discotom 机器使用而设计的，

请参见“附件”。 
 
 
Discotom-100/-10 建议放置在工作台上 (带可以放置冷却系统的隔间)
尺寸如下： 
宽: 920 mm / 36.2” 
深: 900 mm / 35.4” 
高: 800 mm  / 31.5” 
(专门为 Struers 台式切割机设计的工作台的产品号码为 06266101) 
 
确保工作台背后有足够的空间用于出入水口和机罩完全打开。(见图示) 
 

 
 

放置 Discotom 

空间需求 

890 mm / 35” 

68
5 

m
m

 / 
27

” 

10
80

m
m

  m
m

 / 
42

.5
” 
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Discotom-100/-10 可靠墙放置。 
如果外部排气系统通过后部连接到机器上，则需要留出 17 cm / 7” 的
空间用于软管。 
建议的前方空间为： 100 cm / 40”。 
循环冷却单元可放置在工作台的隔间，不需要另外的空间。 
 
 
为触及主开关留出空间（右后侧） 
 
至少在 Discotom 的左侧留出 1 m 的空间，以便触及延伸通道（左侧

）。 
 

占地: 

延伸通道（可选配件） 

97.7 cm / 38.55” 

89
 c

m
 / 

35
” 
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将 Discotom-10/-100 从装运货盘抬起需要一个起重机和两条皮带。 
放置 Discotom 之前： 
 小心拆下侧面和顶部的包装箱。 
 移除保护 Discotom 的支架 (转头 T30 钥匙是取下固定装运托盘的

螺栓的必须物品)。 
 将皮带放到 Discotom 下面。 

− 将皮带放到 Discotom 下面， 使它们在脚/辊的外侧。 
 

 
 

 
 

− 使用足够长的带子，这样它们不会压到玻璃上。 (约 3-3½ m
长)。  
建议使用起重杆，使两个带子保持间隔。 
 

       
 
 
 
 
 将 Discotom 放置到台面上。 
 抬起 Discotom 前端，小心移动到位。  

起重说明 
使用起重机 

皮带放置位置 皮带放置 

使用起重杆 不使用起重杆 
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叉车可以用来抬起 Discotom。  
放置 Discotom 之前： 
 
 小心拆下侧面和顶部的包装箱。 
 移除保护 Discotom 的支架 (转头 T30 钥匙是取下固定装运托盘的

螺栓的必须物品)。使用叉车抬起 Discotom。 
 放置叉使重心在两叉之间。 – 见图示。 
 
 

       
 
 
 
 将 Discotom 放置到台面上。 
 抬起 Discotom 前端，小心移动到位。 
 
 
 

使用叉车 
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花一定的时间让自己熟悉 Discotom 各个部件的名称和位置。 
 

 
 
 控制面板 
 切割手柄 
 旋/推按钮 
 用于工作台移动的操作杆 
 冲洗枪 
 按住-运行按钮 
 切割臂 
  安全锁释放出入口 

 
 

 
 
所安装的运输支撑块可在运输过程中对切割臂起到支撑作用。 
 在移动切割台前移走运输支持块。 
 

熟悉 Discotom 

前视图 

注意！ 
只有当机器连接到供电电源并且主电源开关打开时，Discotom 上的盖板才能

打开。 
如需在没有连接电源时打开盖板，则通过位于释放安全锁前端的出入口，插

入三角形钥匙。 
记住在操作 Discotom 之前重新激活安全锁释放。 

运输支持 
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 紧急停止键 
 主电源开关 

 
 
主电源开关 
主开关位于机器的右侧。 
 顺时针转动开关以启动电源。 
 
 
紧急停止按钮位于机器前方。 
 紧急停止按钮 

- 推红色按钮以开始。 
- 顺时针转动红色按钮以释放。 

 

 

 
 
 

侧视图，右侧 

注意！ 
正常运行期间，请勿将紧急停止按钮用于停止运行。 

在释放（脱扣）紧急停止按钮之前，调查紧急停止按钮激活的原因并采取任

何必要的纠正措施。 
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 冷却装置连接口 
 维护用插口（RS232） 
 电源线连接口 
 进水口 
 出水法兰 
 冲洗软管 
 排气口连接 
 内嵌式过滤 
 

后视图 
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当在移动切割轮且同时盖板打开时，必须在操作操纵杆之前将位于

Discotom 前端的按键按住。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
在距离机器 1.0 米/39.4 英寸的位置测得空转时大约为 671  dB (A)。如

果噪声等级超出当地法规规定的水平，请使用听力保护装置。 
 
 
 
 
 
机身上半部分的总体振动不得超过 2.5 m/s2。  
 
 
 
 
 

                                                
1 "引用的数字是排放水平，并非必需的安全工作水平。当排放和危害水平存在关联

时，使用该指标确定是否需要采取进一步预防措施并不可靠。影响工人实际危害水平

的因素包括工作间的特征和其他噪音源，即机器和其他邻近加工的数量，以及操作员

暴露于噪音环境下的时长。此外，各个国家允许的危害水平可能各不相同。但是，该

信息可让机器使用者对危险和风险作出更好的评估。 
（参考欧洲标准 EN ISO 16089:2015） 

双手操作 

噪声等级 

振动水平 

按住此键，然后移动操纵杆。 
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安装电气设备时务必关闭电源！ 
 

 

 
 
 打开电气连接盒，将 4 引脚或 5 引脚的电线*采用以下方式进行连

接： 
PE:  地线 
N:  中性线（未使用） 
L1:  相位 
L2:  相位  
L3:  相位 
 

EU 电缆 UL 电缆 

L1  棕色 
L2 黑色 
L3 黑色或灰色 

地线 黄色/绿色  
中性线 蓝色（未使用） 

L1  黑色 
L2 红色 
L3 橙色/蓝绿色 

地线 绿色（或黄色/绿色） 
中性线 白色（未使用） 

 
 

 电缆的另一端可根据电气规范及当地法规，配备一个批准的插头

或硬线连接至主电源。 
 
 
*请参阅本说明书后面的“技术参数”章节获得推荐的电缆规格。 
 

供电电源 

 

危险! 

本机器必须接地。 

重要 
检查电源电压是否对应机器侧面铭牌上标注的电压值。 

Discotom-100 / -10 
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 检查切割轮的旋转方向是否与切割轮罩上指示的箭头方向一致。

如果旋转方向错误： 
 

EU 电缆 UL 电缆 

将两个相位交换。 交换相位 L1和 L2。 

 
 

 
 

 
 
 

                                                
2 两个要求都参考了欧洲标准 EN 50178 / 5.2.11.1。 
类似的标准适用于北美。 

切割轮用法说明（仅限于

Discotom-10） 

重要提示： 
对于带有残余电流断路器的电气装置 

 
对于 Discotom-100，连接了带有残余电流断路器的电气装置，需要一

个 B 型时间延时，30mA 电流的残余电流断路器。 
(参考 EN 50178 / 5.2.11.12 ). 

 
对于不带有残余电流断路器的电气装置 
此设备必须通过绝缘变压器进行保护 

（双绕组变压器） 
 

请与合格的电工取得联系，以确认选项适合本地安装设置。 
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司特尔公司建议使用排气系统，因为在切割工件时可能会释放出有害

的气体。排气系统同时也将减少盖板侧面的水冷凝等级。 
如需将 Discotom 连接至排气系统： 
 将当地的排气系统上的排气软管安装到机器的法兰上（直径 50 毫

米（大约 2 英寸））。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

连接外部排气系统 

重要 
如果没有安装排气装置，潮湿的空气（由于切割过程产生）可能会从切割室

中逸出，并渗透到机器的其它区域。这可能会对机器组件造成损坏并缩短机

器的使用寿命。 

排气连接口 
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为了保证最佳的冷却效果，Discotom 必须配备有一个循环冷却装置。

冷却系统 4 结构是专为使用 Discotom 而设计的。 
 

 
如需将 Discotom 连接到循环冷却装置： 
 将 Cooli 控制单元的通讯电缆插入 Discotom 的控制插座中。 
 使用快速接头将进水软管连接到 Cooli 泵。 
 将软管的另一端连接到 Discotom 的进水口。 

 
 
 
 
 
 按照过滤管套件随附的说明操作。 
 
 
在第一次切割操作过程中： 
 检查过滤管是否完全展开并充满水 
 

 
 
 将冷却装置连接到主电源。 
 

 
 
 

连接循环冷却装置 

注意事项： 
冷却系统 4 包括了一个静态过滤器。 

为了集约使用，并且为了产生的大量切屑材料，建议使用带式过滤器，例如

Coolimat-200。 

注意事项： 

在将冷却装置连接到 Discotom 之前，请按照冷却装置操作手册上的说明进行

使用前准备。 

过滤管套件 

重要! 
如过滤管扭曲或折叠，停止切割并重新放置过滤袋。 

重要信息 
在连接之前，请先检查电源电压是否对应机器侧面铭牌上标注的电压值。 

快速接头 
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2. 基本操作 
 
 
 
 

使用控制元件 
Discotom 的前面板控制元件 
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名称 菜单项 功能  名称 菜单项 功能 

 

显示 

 Discotom 的显示器    

退出 


在菜单中后退一步。如果没有

保存修改的参数，则更改丢

失。 

   

  

菜单键  
F1 – F4 菜单独立的多功能按键。请参见

单独屏幕的底部线。 

   

旋/推按钮 

 



多功能按钮 

按压按钮以选择功能。 
旋转按钮以调节设置。 
按压按钮以保持修改的设置。 

   

冲洗软

管： 
开启及关闭用于冲洗切割室的

泵。 

   

操纵杆 

向上或向下移动，用于改变 Y
向工作台的位置。 

向左或向右移动，用于改变 X
向工作台的位置（附件） 

    

AxioWash 


启动 AxioWash 功能。    

启动按钮 
 

启动机器及再循环装置和/或带

式过滤器。 

   

线束激

光： 
 

激活及撤销用于工件精确定位的

线束激光。 

   

停止按钮 

 

停止机器及再循环装置和/或带

式过滤器。 

   

切割臂锁

定 
 

锁定/解锁切割手柄。   紧急制动  推红色按钮以开始。 

顺时针转动红色按钮以释放。 

 
 

前面板控制元件 
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 按下位于把手顶部的按钮，以调节水流。 
 

如需了解在清洁 Discotom 时如何使用冲洗软管的操作说明，请参考

“清洁”部分。 
 
 
 
Y 向工作台是电机驱动的移动工作台。使用操纵杆（参见“控制面板

功能”），工作台能够向后及向前移动。当自动切割时将会使用 Y 向

工作台。 
 

 
 

冲洗软管  

可移动工作台 
Y 向工作台 

注意： 
当 Discotom 开启时，切割台将会移动到前端的参考位置。 
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该切割显示器显示了三种类型的信息： 
A: 切割参数 
B: 电动机信息 
 
 

  
 
 
 
在自动切割模式下，显示屏的上部区域（A）显示了关于切割参数的

信息：进给速度和停靠位置。 
切割参数在切割前和切割过程中都能够设置。设定值显示在条形图的

左侧。实际值（切割过程中）显示在条形图里面。 
 
显示屏的底部区域（B）显示了电动机信息：电动机负载和电动机温

度。显示值是相对值（%）。 
 

阅读切割过程显示器 

切割参数 

电动机信息 

B 

A 
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位于前面板上的显示器提供了状态信息的不同等级。例如，当使用主

开关启动机器，显示器将会告知有关 Discotom 的物理配置和已安装

的软件版本： 

 

 
 
在操作 Discotom 时，显示器将会显示 Discotom 软件的用户界面。 
 

阅读显示器 
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该显示器主要可以分为 2 个区域。在下面的插图中，使用“Option
（选项）”菜单作为案例，解释了这些区域的位置及它们包含的信

息： 
 

   

 
A 标题：这是一个导航辅助标签，告知用户在此软件中的位置。 

 
图标显示操作状态：  
未上锁 ：              上锁：  
   
   
 

 
B 信息区域：这里将会出现数值或文本字段，提供了与标题栏中进

程相关的信息。此处反选的文字显示了光标的位置。 
 
 

A 

B 
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如需选择菜单中的项目： 
 





转动旋钮以选择菜单，方法组或参数。 



按下按钮以打开或激活选项。 

Esc 按下 Esc 以返回到主菜单。 

 
当按下一个按键后，短的蜂鸣声表示命令已被接受，反之一个长的蜂

鸣声表示此键在当前状态下无法激活。 
在“Options（选项）”下的“Configuration（配置）”界面中可以开

启或关闭此提示音。 
 

菜单结构布置 

声音信号 
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在第一次启动 Discotom 时，“Select language（选择语言）”的屏

幕将会出现（如需在之后更改语言，请参考“Changing the 
Language（更改语言）”） 
 
 

 


  



 
转动旋钮以选择您需要的语言。 



 
按下按钮以接受选中的语言。 

 

 此时将提示对时间进行设置。 

 

 


 
转动旋钮以选择及调节设置。 



 
按下按钮以接受当前设置。 

 

 此时将提示对日期进行设置。 



 


 
转动旋钮以选择及调节设置。 

软件设置 
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按下按钮以接受当前设置。 

 



 
当时间和日期都设置完成后，请转动旋钮以选择“Save and 
Exit（保存并退出）”。 



 
按下按钮以保存并退出（保存此设置并返回到主菜单）。 

 此时主菜单将会以您选择的语言进行显示。 
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在正常操作过程中，启动之后，显示器闪屏，软件进入上次机器关闭

前的界面。因此，您可以从上次您离开机器时的地方继续操作。 
 
如需进入“Main menu（主界面）”，使用 Esc 键。“Main menu
（主界面）”是菜单结构中的最高层次。在这个菜单中，您可以进入

所有其它的菜单。 
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转动旋钮以选择“Configuration（配置）”。 


按下按钮以激活“Configuration Menu（配置菜单）”。 




转动旋钮以选择“Options（选项）”。 


  



 


 


按下按钮以激活“Options Menu（选项菜单）”。 


  





转动旋钮以选择语言。 
 


  

更改语言 
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按下按钮以激活“选择语言快捷菜单”。 

 





转动旋钮以选择您需要使用的语言。 


  



 


  



 
按下按钮以接受该语言。 
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此时“配置菜单”以您所选择的语言出现在屏幕中。 


检查是否有其它设置需要在“选项菜单”中进行更改的。

如果没有，按下 ESC 键回到配置菜单中。 
否则使用旋钮/按钮选择并改变需要的参数。 


 

 
 



转动旋钮以选择需要更改的数值，例如，显示屏亮度： 


  



 


  



按下按钮以编辑该数值。 


数值周围将出现滚动条。  

编辑数值 
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注意：如果只有两个选项，则弹出框将不会显示。按下按

钮（进入）可以在这 2 个选项之间进行切换。 
 




转动旋钮以增加或减少数值（或在两个选项之间进行切

换）。 


 


按下按钮以接受新的数值。（按下 Esc 键，将会中止本次

更改，恢复到初始的数值。） 
 
 



转动旋钮以选择需要更改的文本信息，例如键盘的声音。 





  

编辑字母数字参数 
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按下按钮以在两个选项之间进行切换。 


  



 

 注意：如果选项数量超过 2 个，则弹出框将会显示。转动

旋钮以选择正确的选项。 


 




按下 Esc 键以接受此选项，并且回到之前的菜单界面下， 
或者转动旋钮以选择并编辑当前菜单下的其它选项。 
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在操作模式下，可以设置 3 种不同的用户级别。 
 

产品级： 在这种级别下，程序可以被选择及查看，但是无法进行编辑。 
开发级：在这种级别下，程序可以被选择，查看及编辑。 
配置级： 在这种级别下，程序不但可以被选择，查看及编辑，而且配置中的

所有功能都能够使用。 
 
如需改变操作模式，进入“配置”菜单，然后进入“选项”菜单。选

择“操作模式”以进入“操作模式”菜单。 
 
 


按下按钮以选择通行密码。 



 


  

 

 使用和键和按键进入当前的验证通行密码界面（默认的

密码为“2750”。）： 
− 使用和键选择数字（向左移动，向右移动）。 
− 转动旋钮以改变数字，并按下按钮以进入通行密码界

面。 


  



 
 


按下按钮以选择“配置”。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

操作模式 

更改操作模式 
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选择所需的操作模式，并按下按钮确定。 

 
 
在“操作模式”菜单下也能够设置新的通行密码。 
 

 
 

新的通行密码 

请注意： 
当设置了通行密码之后，操作人员有 5 次机会输入正确的通行密码，5 次机会

后，Discotom 将会被锁住。 
此时需要使用主开关重新启动 Discotom，然后再次输入正确的通行密码。 
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Discotom 具有两种切割模式：自动模式和手动模式。 
如需在这两种模式之间进行切换： 
 

 

 按下 Esc 键进入主菜单界面。 

 



转动旋钮以选择自动切割模式或手动切割模式。 

 

 

 

 

更改切割模式以及切割参数 

更改切割模式 
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在自动切割模式下，Discotom 需要使用的所选切割参数值包括：切割

轮类型，切割轮转速（仅限于 Discotom-100），切割模式，进给速

度，MultiCut（仅限于自动 X 向工作台）以及停止模式。 
如需调整这些参数的数值： 
 转动旋钮以选中切割参数。 
 按下按钮以允许对选中参数进行编辑。 

转动旋钮以更改参数的数值。 
 按下按钮以保存新的数值。 
 

 
 
 
如需选择或更改切割轮类型： 
 

 



转动旋钮以选中切割轮参数。 

 

 

 

 
  

 



按下按钮以显示可选用的切割轮。 

 
  

更改切割参数 

选择切割轮 
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转动旋钮以选中所用切割轮的种类（300 毫米切割轮只适用

于 Discotom-100） 

 

 
 

 

 



按下按钮以显示可用的切割轮。 

 

 

 

 
  

 



转动旋钮以选择适当的切割轮。 

 

 

 

 
  

 



按下按钮以保存选中的切割轮。 
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选中的切割轮现在显示在屏幕上，并且同时切割轮的转速也

出现在屏幕上。 
 
 
如需使用智能转速调节功能： 
 

 

 如图所示，选择一个切割轮：选择切割轮。 

 

 

 

 
  

 

F1 按下 F1 以启动智能调节功能。 

 

 

 

 
  

智能转速调节  
(仅限于 Discotom-100 ) 
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转动旋钮以选择适当的切割轮 

 

 

 

 
  

 



按下按钮以启动智能调节。 

 

 

 

 
  

 



向左或向右转动以选择您要切割材料的维氏硬度。切割轮

的转速设置相应地进行改变。 
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按下按钮以保存改变的转速。 

 

 

 

  
适当的切割轮和调整过的切割轮转速都已保存至切割方式

中。 
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如需更改切割轮转速： 
 

 


转动旋钮以选中转速参数。 

 

 

 
 

 


按下按钮以编辑切割轮转速。 

 
 

 

 
转动旋钮以更改切割轮转速（1500 至 3000 转/分） 

 

 
 

 


按下按钮以保存所选切割轮转速。 

 
 

更改切割轮转速 
(仅限于 Discotom-100)  
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如需更改切割模式： 
 

 


转动旋钮以选中切割模式参数。 

 

 

 
 

 


按下按钮以切换切割模式。 

 

 
 

 


按下按钮以保存所选切割模式。 

 
直接式切割是普通的并且使最经济的切割模式，应当用于大多数的切

割操作。 
 
 
冲击式切割适用于无法找到适当切割轮的某种特定材料，并且磨损的

材料容易堵塞切割轮，或者切割轮的磨料不足。 
 
冲击式切割将会频繁地加速切割工作台，从而相对切割轮以更高的速

度移动工件。这将磨损切割轮并释放出新的锋利磨粒，使切割工作正

常进行。 
冲击式切割可能会导致更高的切割轮磨损，但会降低工件过热的风

险，否则可能会发生错误的切割轮/材料组合。 

选择切割模式 

直接式切割 

冲击式切割 
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如需设置进给速度： 
 

 



转动旋钮以选中进给速度参数。 

 

 

 

 
  

 



按下按钮以编辑进给速度。 

 
  

 

 

转动旋钮以更改进给速度。  

 

 

 

 
  

 



按下按钮以保存新的“进给速度”值。 

 
 

设置进给速度 
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如需选择适当的 MultiCut 模式： 
 

 



转动旋钮以选中 MultiCut 参数。 

 

 

 

 
  

 



按下按钮以开启 MultiCut 菜单 

 
  

 

 

转动旋钮以选择所需的 MultiCut 模式。 

 

 

 

 
  

 



按下按钮以启动所选的 MultiCut 模式。 

 

 
 

选择 MultiCut 
(仅限带有自动 X 向工作台的
Discotom) 
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图标 模式  

 
关闭 单独切割。 

 

 
MultiCut 1 切割成相同厚度的 10 片 

 
MultiCut 2 切割成不同厚度的 10 片 

 
MultiCut 3 从一个共同的 0 位置开始计数，切割成

不同厚度的 10 片 

 
MultiCut 4 通过移动操纵杆确定切片的厚度，然后

通过按下“输入”设置切割的位置。 
 
 
如需了解 MultiCut 的详细说明，以及它是如何工作的，请参见本手

册的“参考指南”部分。 
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如需选择停止模式： 
 

 



转动旋钮以选中停止模式参数。 

 

 

 

 
  

 



按下按钮以显示可用的几种模式。 

 
  

 

 

转动旋钮以选中需要使用的模式。  

 

 

 

 
  

 



按下按钮以选择选中的模式。 


  

选择停止模式 
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Discotom 具有 3 种不同的停止模式： 

自动 

相对  

绝对 
 
 
 
当选择“自动”停止模式时，工件被切割完成后机器将自动停止。 
对于正常切割，推荐使用“自动”停止。 
 

 
 
自动停止功能的实现基于监控切割轮电动机的工作电流。如需使自动

停止功能正常生效，必须满足两个条件： 
 在切割过程开始时，所用电流必须超过一个最小值。如果不满

足，自动停止将不会启动。 
 在切割过程中的使用电流必须保持在一个最小值之上。当它下降

到这个值之下时，切割工作将会停止。 
在一些样件中，例如管状工件，当管的管壁被切割，切割到达管的中

心（中空部分）时，电流可能会下降到最小值以下。如果发生这种情

况，即使样件并没有被完全割穿，切割工作仍将停止。 

停止模式 

自动 

注意事项： 
W 当切割管状工件或其它不固定的工件时，不建议使用自动停止模式。请使

用相对或绝对停止模式代替。 

自动的相关解释 



Discotom-100 /-10 
操作手册 

52 

 
 
当切割工作开始时，用于显示切割工作台行程的状态条为灰色，知道

电动机电流超过了指定的值。状态条然后变成绿色，从而表明自动模

式已经启用。 
 

 
 
当电动机电流降到低于规定的最低值时，状态条的颜色变回灰色，并

且切割工作停止。 
如果最后只有一个很小的截面留下，切割工作能够在工件被完全割穿

之前停止。在这里，可以在配置/选项中指定额外的切割距离，以确保

工件被完全割穿。 
在使用 MultiCut 时这一方法特别有用。 
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设置 Y 向工作台停在相对于切割工作开始的位置。在进入停止位置

（大约是样本大小+砂轮磨损值）之后，只要到达指定位置，切割过

程就将停止。 
位置范围（工作台行程）为 0-200 毫米。 
 

 
 
 
如果相对停止位置的设定值超过了可能的工作台行程，当按下“输

入”键，显示的值将会自动减小到可能的最大值。 
将 Y 向工作台朝向切割室的前端移动，增加行程的量，这将自动地对

相对停止数据进行更新。 
 
 

相对 停止位置 

Y 向工作台行程不足 
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设定 Y 向工作台停在从零点位置测量的固定位置，此时切割工作台位

于切割室的正前方。位置范围（工作台行程）为 0-200 毫米。 
 

 
 
 
 
 

绝对停止位置 
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显示的电动机负载和温度值是相对百分（%）值。 
 
电动机负载和显示的温度表明了施加到工件上力的大小和电动机的温

度情况。随着所施加的力越来越大，电动机负载增加，从而导致温度

越来越高。当重负载持续施加了相当长的时间后，会导致电动机温度

变得高于安全工作极限。Discotom 将会自动停止切割，以防止损坏电

动机。 
当重负载持续施加了相当长的时间后，也可能会缩短切割轮的使用寿

命。 
 
在过载时，通过 OptiFeed 功能进给速度将自动减小。 
 
 
这项功能能够防止 Discotom 由于电机的连续过载而发生损坏。 
 
如果进给速度设定地过高并且电动机发生过载： 
 进给速度降低 20%。 
 如果电动机负载仍然过高，进给速度需要再次降低 20%。 
 这将进行 4 次，直到进给速度降到只有预设值的 20%。 
 如果电动机仍然过载，切割过程则被中止。 
 如果电动机再次在正常负载下运行，进给速度将逐渐增加，以原

始进给速度的 10%的增幅逐步增加，直到在电动机不过载的前提

下达到预设值。 
 
 
 

使用电动机载荷和温度显示 

手动切割模式 

自动切割模式 

OptiFeed 
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 使用切切割手柄将切割轮移动到顶部位置，并激活切割臂制动。 
 按住位于切割轮右手边的主轴锁定旋钮，转动切割轮，直到主轴

锁啮合。 
 使用叉形扳手拆卸螺母。拆卸法兰，纸板垫片以及旧的切割轮。 
 安装新的切割轮。 
 

 
 安装法兰和螺母。仔细拧紧并松开锁定旋钮。 
 松开切割臂制动。 
 
 
 使用您选择的夹持装置夹紧工件，例如，快速夹持装置。将工件

放置在夹钳和后挡之间。 
 将夹钳推向工件并锁定快速夹持装置上的夹钳。 
一般来说，建议尽可能地在切割工作台的后端夹持工件。 
 

 
 
切割前，使用操纵杆定位切割工作台。 
 
 

装配或更换切割轮 重要提示 
Discotom 的旋转主轴是左旋螺纹安装的。 

重要提示 
基于 Al2O3/SiC 磨料的传统切割轮应该放置在两个硬纸板衬垫之间。 

以对其和法兰提供足够的保护。 
但是，对于精密的金刚石或 CBN 切割轮，为了确保其精度请不要使用硬纸板

衬垫。 

装夹工件 

重要提示 
切割前，请确保工件被夹持装置牢牢地固定在指定位置。 

切割工作台定位 
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自动切割  切割轮是固定的，而切割工作台是移动的。 
手动切割  切割工作台是固定的，而操作人员移动切割轮。 
 
 安装夹紧工件。 
 松开切割臂制动。 

 通过向下拉切切割手柄来降低切割轮的位置，直到切割轮的位置

便于对工件进行切割。 
启动切割臂制动。 

 向上推动 Y 向工作台的操纵杆，将切割工作台和工件恰好放置在

切割轮的前方。 
 关闭盖板。 
 选择自动切割方式及适当的方法。 
 按下启动键←；切割轮开始转动，冷却水开始流动。切割工作台

以预设的进给速度向切割轮移动。 
 当工件被割穿或到达了设定的停止位置时，切割轮将自动停止。 
 根据设定的返回位置，Y 向工作台将回到切割开始的位置

（Start）或保持在它所在的位置（Stay）。 
 

 

启动/停止切割过程 

自动切割 

注意 
在切割过程中，可以通过向下推动 Y 向工作台操纵杆，将样件向远离切割轮

的方向移动 
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 安装夹紧工件。 
 松开切割臂制动。 
 使用 Y 向工作台操纵杆将切割工作台和工件放置在切割轮下方。 
 

 
 关闭盖板。 
 确保已经选中“手动切割方式”，并且设置了适当的参数。 
 按下启动按钮以开启机器。切割轮开始转动，并且冷却水开始流

动。 

 将切切割手柄向下拉，使切割轮对着工件进行工作。增加切割力

并开始切割。 
 当切割轮几乎割断工件时，减小切割力。 

 当切割轮将工件割断时，将切切割手柄退回到其顶部位置。 

 按下停止键以停止机器。 
 

 
手动和自动切割模式可以结合使用。 
 使用手动模式切割进入工件。 
 停止机器。 
 启动切割臂制动以将切割臂固定在指定位置，选择自动切割模式

并继续使用自动模式，工件将会朝着切割轮的方向移动。 
 
 

 
 

手动切割 

注意事项 
工件应当稍稍放置在切割轮中心之前。 

重要提示 
在手动切割时，电动机的负载信息应当用于监控施加在工件上的切割力。 

结合手动和自动操作 

注意！ 
检查喷嘴的冷却液水流是否稳定。 
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3. 维护 
 
 
机器和循环冷却装置应尽可能保持干净。 
为了延长使用寿命，Struers 强烈建议定期清洁您的设备。 
 

 
如果长时间没有使用 Discotom，请彻底清洁切割室。 
 
 
 
 用湿软布清洁所有可接触到的表面。 
 

 
关于循环冷却装置的维护，请参考循环冷却装置使用手册。 
 
 
AxioWash 清洁程序是自动清洁切割室的有效方法。 
 

 
 
可以设定值在 1 – 30 分钟之间，步长 30 秒。 
默认值：3 分钟 

一般清洁 

警告！ 
积垢和切屑将会限制切割工作台的移动或导致其损坏。 

日常维护 
机器 

提示： 
不要使用干布擦拭，表面会产生划痕。 

油脂可以用乙醇或异丙醇去除。 
 

重要提示 
不要用丙酮，苯或类似的溶剂。 

循环冷却装置 

AxioWash  

时间 
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 自动清洁切割室（使用 AxioWash 功能），然后手动清洁（使用

冲洗枪）。 
 
如需启动 AxioWash 功能： 
 拆卸切割室中的工件和切割工具。 
 关闭可调节清洁喷嘴。 
 关闭盖板。 
 按下控制面板上的 AxioWash 键，激活 AxioWash 功能。如需需

要，可以调节 AxioWash 的参数。 
 按下 F1 键以开始清洁。 
 然后 AxioWash 程序将运行一段预设的时间。 
 
AxioWash 程序完成时： 
 按下控制面板上的“冲洗”键，启动重复循环泵。 
 从支架上举起冲洗枪。 
 将冲洗枪指向切割室的底部。 
 通过按下喷嘴尾部，打开喷水。 
 彻底地清洗切割室。 
 再次按下“冲洗”键，关闭水流。将冲洗枪放回支架上。 
 

 

 
 
 
冲洗软管喷嘴可能会堆积切屑，抑制冷却液的流动。 
如需清洁： 
 拧开喷头，使用干净的水进行冲洗。 
 
 
 
 在使用 8 小时后或至少每周检查一次冷却水的液面高度。 
 检查，如须要，清洁过滤器。 
 
 

日常维护 
清洁切割室 

自动清洁： AxioWash 

手动清洁 

警告！ 
不得使用冲洗枪直接冲洗盖板，因为这可能导致当盖板开启时有水滴下。 

避免腐蚀！ 
切割之后，将盖板打开，使切割室完全晾干。 

清洁冲洗软管喷嘴 

循环冷却装置 
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本机器应该定期清理，从而避免磨料粒或金属微粒对机器和试样造成

损坏。  
 
 用湿软布和普通家用清洁剂清洁喷漆表面。  

如果有繁重的清洁工作，请使用 Struers 清洁器（目录号

49900027）。 
 用湿软布和普通家用防静电清洁剂清洁防护罩。 

请勿使用粗糙或研磨性清洁剂。 
 
 

 
 
 
 取下夹紧装置。 

− 全面清洁和润滑夹紧装置。 
− 清洁后，请将夹紧装置存放在干燥的地方，或装回切割工作台

。 
 彻底清洁切割室：向前及向后移动切割工作台，便于接近整个切

割室。 
− 使用冲洗枪和刷子沿着导向轴的长度方向进行清洗，以去除堆

积的切屑。 
− 使用冲洗枪和刷子清洁切割工作台下方，以去除堆积的切屑。 

 擦拭切割室盖板内侧的排水槽，去除堆积的切屑。 
 
 

每周维护 

注意： 
确保不要将洗涤剂或清洁剂残留物冲入冷却装置水箱；否则将产生过多泡沫

。 

清洁切割室 

每月维护 
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 每月至少更换一次再循环冷却装置中的冷却水。 
 
 
为了保持 Discotom-100/-10 的最优性能，需要定期润滑切割台。 
 (约每 100 工时)。 
 

 
 使用操纵杆移动切割台至后方。 
 用润滑枪将前方的导轴上油两次。 

 
 
Discotom 自带一个润滑枪用于润滑切割台，当润滑油用完时，请补充
（备件编号 16080846 油枪加注 100ml） 
 
 

更换冷却水 

润滑切割台  

润滑导轴的加油嘴 
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 松开过滤器壳，清洁过滤器。 
 重新装上过滤器。 
 

 
 
 
防护罩由保护操作员的金属框架和合成材料 (PETG) 隔板组成。出现

损坏时，隔板提供的保护功能将会下降。 
 
 目视检查防护罩和隔板是否存在磨损或损坏迹象（例如凹痕、裂

痕、边缘密封损坏）。 
 

 
为确保其预期安全水平，PETG 隔板必须每 5 年更换一次 3。防护罩

上有标签标明应何时更换玻璃。 
 
如防护罩隔板被腐蚀或出现可见裂缝或损坏，请立即更换。 
防护罩上有标签标明应何时更换隔板。 
 
检查防护罩和隔板更换件是 Struers 一系列维修计划 - ServiceGuard - 
的一部分。 
 
 

                                                
3需要更换隔板，以符合欧洲标准 EN 16089 中的安全要求。 

年度维修 
清洁内嵌式过滤器 

注意： 
内嵌式过滤器也可以装到冷却泵上的快速耦合。 

确保内嵌式过滤器被安装，这样流动箭头能指示水流向切割机。 

检查防护罩 
Struers ServiceGuard 部件 

重要提示 
如 Discotom 每天使用超过 7 小时， 

则需要更多常规检查。 

更换防护罩内的隔板 



Discotom-100 /-10 
操作手册 

64 

防护罩上有一个安全开关系统，用于防止切割轮在防护罩处于开放状

态时意外启动。此外，还有一个锁定机制防止操作员在切割轮停止旋

转前打开防护罩。 
 启用紧急停止功能。 

按下开始键。 
如果切割实际上已经开始，请按下停止键，然后联系 Struers 技术

服务人员。 
 
 打开防护罩。  

按下开始键。 
如果切割实际上已经开始，请按下停止键，然后联系 Struers 技术

服务人员。 
 
 

 

安全设备测试计划 

注意 
安全设备有问题时切勿使用机器。 

请联系 Struers 服务人员。 
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不锈钢带可用作备用零件，如果它们磨损或损坏，则需要进行更换。 
为了使湿气远离切割工作台和切割室，建议当机器不在使用时，将机

器盖板打开。 
 
定期润滑切割台 (约每 100 工时)。 
详细信息参见第 62 页润滑切割台。 
 
 
 
胶木粘结切割轮对湿气敏感。因此，不要将用过的潮湿切割轮与新的

干燥切割轮放在一起。将切割轮保存在干燥的地方，水平地放在平面

支撑上。 
 
金刚石和立方氮化硼切割轮的精度（从而决定切割质量）取决于是否

留心注意以下操作说明： 
 不得将切割轮暴露给沉重的机械负载，或高温环境下。 
 将切割轮保存在干燥的地方，水平地放在平面支撑上，最好在轻

微压力下。 
 干净并且干燥的切割轮不会发生腐蚀。因此，在存储之前需清洁

并干燥切割轮。如果可能，请使用普通清洁剂进行清洗。 
 切割轮的定期修整也是综合保养的一部分。 
 
 
 
 

切割工作台的维护 

润滑 

切割轮的维护 
保存胶木粘结 Al2O3的切割轮 

金刚石和立方氮化硼切割轮的维
护 
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1. 高级操作 
 
 

 
 
 


从主菜单界面中选择“配置”，并按下按钮，以启动“配

置菜单”。 
 

 
  

 


选择“选项”，并按下按钮，以启动“选项菜单”。 
转动旋钮以选中“选项菜单”中的参数。 
按下按钮以允许对选中参数进行编辑。 
转动旋钮以调节设置。 
按下按钮以进入新的设置。 


  

 按下键，从而从�选项�或�配置�界面中退回到主菜单界

面。 

 

配置菜单 

选择并使用配置菜单 
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显示器的对比度设置可以进行调节，以满足个人的喜好（范围 0-
100）。 
 
语言可以设置成英语（默认），德语，法语，西班牙语，日语，中

文，意大利语，俄语或韩语。 
 
键盘声音可以设置为“开”或“关”。默认：开。 
 
显示面板上的“进给”及“停止”值可以设置显示为毫米（默认）或

英寸。 
 
根据日志文件将时间设置为正确的数值。 
 
根据日志文件将日期设置为正确的数值。 
 
能够设置三种不同的操作模式。不同的操作模式对参数提供了不同级

别的访问权限，如下所示： 
配置级： 全部功能，访问所有参数。 
开发级：  对“选项”菜单中的参数访问具有限制。 
产品级：  对所有的参数都没有访问权限，除了： 

显示器亮度，键盘声音以及额外的切割距离。 
 

在切割或按下停止键之后，切割轮的返回运动可以设置为两种不同

的模式： 
开始：  在“Start”键按下时，Discotom 自动缩回到 Y 向工作台的初

始位置。 
保持：  切割之后，Discotom 没有移动 Y 向工作台。 
 

 
 
当使用“自动停止”模式时，当电动机电流降低到一定水平以下时，

切割将会停止。当切割带有小横截面的工件时，由于非常小的电动机

电流，“自动停止”可能会将切割过程过早停止。在这种情况下，可

以指定额外的切割距离，以确保工件已经完全切断。额外的切割距离

可以设定为 0-25 毫米之间。 
 
 
 
 

配置参数 
显示器亮度： 

语言： 

键盘声音： 

计量单位： 

时间： 

日期： 

操作模式： 

返回位置： 

重要信息 
对于胶木粘结的金刚石或立方氮化硼的切割轮，需要使用“保持”功能 

额外的切割距离： 
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从主菜单中选择“配置”，并按下按钮以启动“配置”菜

单。 

 
  

 


选择用户定义的切割轮，并按下按钮以启动用户定义的切

割轮菜单。 
 

 
如需指定用户定义的切割轮： 
 

 



按下按钮以增加一个新的切割轮。 

 

 

 

 
为切割轮插入名称或按下 F4 键以接受建

议名称。 
UCW = (用户定义切割轮) 
 

 
 
现在您已经创建了一个新的切割轮。如需

编辑切割轮的参数： 
 

 

 
 
 



按下按钮以打开切割轮数据编辑界面。 

 
  

   

用户定义的切割轮 



Axitom-5 
使用手册 

71 

 

 

 

 
  

 



按下按钮以保存新的切割轮信息。 
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MultiCut1 模式允许切割成多达 10 个相同厚度的样件。 
 
如需使用 MultiCut1 模式设置切割： 
 
 选择一种切割方法并转动旋钮直到 MultiCut 图标被选中，按下旋

钮以显示选择的符合切割模式菜单。 
 转动旋钮以选中模式 1，按下按钮进行选择。 
 MultiCut 模式 1 菜单将会出现。 
 

 
 
 

 

MultiCut 1 (选项) 

选择 MultiCut1 
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 转动旋钮以选择一个参数。按下按钮以编辑此参数。 
 

 
 

 
此参数用于设置将要切割的样件宽度。 
 
此参数用于设置将要切割的样件编号。 
 
在开始对所需的样件进行切割之前，如果需要设置一个初始切割，则

选择此参数。这可以用来切割没有用的报废样件。例如，如果样件具

有不均匀的边缘，这就使得它不适合作为一个最初样件。 
 
这个参数是由 Discotom 计算出，告诉你基于这个参数设置，为了切

割样件，X 工作台需要怎样进行移动。 
 
 

设置参数 

样件宽度 

样件编号 

初始切割 

需要的 X 向位移 
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MultiCut2 模式允许切割成多达 10 个不同厚度的样件。 
 
如需使用 MultiCut2 模式设置切割： 
 
 选择一种切割方法并转动旋钮直到 MultiCut 图标被选中，按下旋

钮以显示选择的符合切割模式菜单。 
 转动旋钮以选中模式 2，按下按钮进行选择。 
 MultiCut 模式 2 菜单将会出现。  
 

 
 

MultiCut 2 (选项) 

选择 MultiCut2 
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 转动旋钮以选择一个参数。按下按钮以编辑此参数。 
 

 
 
此参数用于表明将要切割的样件编号。 
 
此参数用于设置将要切割的样件宽度。 
 
在开始对所需的样件进行切割之前，如果需要设置一个初始切割，则

选择此参数。这可以用来切割没有用的报废样件。例如，如果样件具

有不均匀的边缘，这就使得它不适合作为一个最初样件。 
 

 
 
这个参数是由 Discotom 计算出，告诉你基于这个参数设置，为了切

割样件，X 工作台需要怎样进行移动。 
 
 
 

设置切割参数 

样件编号 

样件宽度 

初始切割 

注意事项： 
按下此菜单中的 Z 键，则所有样件信息及它们的参数都将清除，并且回到它

的默认菜单下。 

需要的 X 向位移 
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MultiCut3 模式允许切割成相对 0 位置或起始位置不同距离的 10 个样

件。 
这些距离是手动输入到 Discotom 中的。 
 
如需使用 MultiCut3 模式设置切割： 
 
 选择一种切割方法并转动旋钮直到 MultiCut 图标被选中，按下旋

钮以显示选择的符合切割模式菜单。 
 转动旋钮以选中模式 3，按下按钮进行选择。 
 MultiCut 模式 3 菜单将会出现。 
 

 
 

MultiCut 3 (选项) 

选择 MultiCut3 
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 转动按钮以选择一个切割位置。按下按钮以编辑此位置，并且为

所有的所需的切割位置执行此步骤。 
 

 
 
 
此参数设置了切割位置。此数值表明了相对零位置的相对距离。 
 
选择此参数，从而在零位置进行初始切割。否则 Discotom 将会立即

移动到切割位置 1 并在该位置开始切割。 
 
此参数用于表明将要切割的样件编号。 
 

 
这个参数是由 Discotom 计算出，告诉你基于这个参数设置，为了切

割样件，X 工作台需要怎样进行移动。 
 

设置切割参数 

切割位置（相对） 

在零位置切割 

样件编号 

注意事项： 
按下此菜单中的 Z 键，则选中的切割位置将被清除。 

如果光标位于切割位置文本框之外，按 F1 将清除所有位置信息。 

需要的 X 向位移 



Discotom-100 /-10 
操作手册 

78 

MultiCut4 模式允许切割成相对 0 位置或起始位置不同距离的 10 个样

件。这些距离是通过使用 X 向工作台将工件放置在切割轮的前方，样

件能够被切割的地方，然后开始记录位置，从而输入到 Discotom 中

的。 
 
如需使用 MultiCut4 模式设置切割： 
 
 选择一种切割方法并转动旋钮直到 MultiCut 图标被选中，按下旋

钮以显示选择的符合切割模式菜单。 
 转动旋钮以选中模式 4，按下按钮进行选择。 
 MultiCut 模式 4 菜单将会出现。 
 

 
 

MultiCut 4 (选项) 

选择 MultiCut 4 
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 将工件放置在距离切割轮相对较近的位置，并安装夹紧。 
 使用操纵杆将 X 向工作台移动到进行首次切割的位置。 
 按下按钮，将当前位置插入，作为切割位置。 
 重复步骤，为所有的样件插入切割位置。 
 

 
 
 
在“切割位置”中可以定义不同的切割位置。 
 转动旋钮，选择 X 向工作台的起始位置。 
 按下按钮，编辑设定值。 
 向左或向右转动旋钮，朝相同方向移动 X 向工作台。 
 当工件处于正确位置时，按下按钮以保存此新位置作为“起始位

置”。所有的其它切割位置都相应地进行改正。 
 
此参数用于表明将要切割的样件编号。 
 
按下按钮，插入当前位置，作为样件的切割位置。 
 
按下此键，移动 X 向工作台，直到在起始位置中样件位于切割轮的前

方。 
 

设置切割参数 

切割位置 

样件编号 

插入位置 

 移动至起始位置 

注意事项： 
按下此菜单中的 Z 键，则选中的切割位置将被清除。 

如果光标位于切割位置文本框之外，按 F1 将清除所有位置信息。 



Discotom-100 /-10 
操作手册 

80 

不规则的工件（不具有平的夹紧面）必须使用特殊的夹具进行装夹，

因为在切割过程中工件不得移动。这可能会对切割轮或样件本身造成

损坏。使用 T 型槽安装特殊夹具，司特尔公司提供了大量的夹具以供

选择（参见“附件”）。 
为了实现快速切割，尽可能正确放置工件，以便切割轮切割的横截面

面积最小。 
 

不规则工件的装夹 



Axitom-5 
使用手册 

81 

关于“怎样获得更好的切割质量”，以下表格提供了一些常见问题的

回答： 
 
问题 回答 评论 

怎样避免样件的变色

或烧伤？ 
减小旋转速度。 
 (仅限于 D-100)。 

导致切割轮磨损增加。 

如果减小转速无法解决问题，

可以换成一个更软的切割轮*。 
 

怎样避免不平整的切

割？ 
减小旋转速度。 
 (仅限于 D-100)。 
 

导致切割轮磨损增加。 

减小进给速度。  

怎样避免产生污点？ 减小旋转速度。 
 (仅限于 D-100)。 

导致切割轮磨损增加。 

怎样避免产生毛刺？ 使用一个更软的切割轮*。 导致切割轮磨损增加。 

将工件固定在切割轮的两边。  

怎样防止切割轮磨损

太快？ 
增大旋转速度。 可能会导致样件变色并且切

割不平整。 

使用一个更硬的切割轮*。  

怎样更快地进行切

割？ 
将切割轮放置地尽可能低。  

将工件放置在适当的位置，以

便切割轮切割的横截面面积最

小。 

 

增大进给速度。 可能会导致样件变色并且切

割不平整。 
怎样避免机器产生振

动？ 
轻微的振动： 
以 0.1m/s 的增量增大进给速度 

可能会导致样件变色并且切

割不平整。 

主要的振动： 
以 500rpm 的增量增大旋转速

度(仅限于 D-100)。 

可能会导致样件变色并且切

割不平整。 

*  请参考司特尔公司的“选用指南” 

司特尔切割轮手册. 
 

优化切割结果 

http://www.struers.com/Library#brochures
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2. 附件 
 
 
如需了解可用范围内的详细信息，请参考Discotom-100 /-10 手册。 
 
 
如需了解可用范围内的详细信息，请参考司特尔夹具手册。 
 
 

夹具 

http://www.struers.com/Library#brochures
http://www.struers.com/Library#brochures
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3. 耗材 
 
 
建议使用 Struers 耗材。  
其他产品（例如冷却剂）可能含有侵蚀性溶剂，导致橡胶密封等溶解
或防护罩损坏。如果损坏是因使用非 Struers 耗材直接造成的，则这
些机器零件（如密封和软管）可能无法享受保修。 
 
 
请参考司特尔公司的选择指南司特尔切割轮手册。  
 
 
技术参数 种类编号: 

Corrozip 
冷却液添加剂  
为了保护机器免受腐蚀，改善切割和冷却的质

量。 
1 L 
5 L 

 
 
 
 
49900045 
49900046 

Corrozip-Cu 
冷却液添加剂  
为了保护机器免受腐蚀，改善切割和冷却的质

量。 

用于主要切割铜及铜合金的机器。 

1 L 
5 L 

 
 
 
 
 

49900058 
49900059 

用于维护/润滑导轴的润滑剂。 

100 ml （加于润滑枪） 

16080846 

切割轮 

其它耗材 

http://www.struers.com/Library#brochures
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4. 故障排除 
 
 

故障现象 解释原因 解决方法 

机器问题 

机器已经停止切割。 “自动停止”功能被激活。 使用主开关关闭再开启装置，“自动

停止”复位。 

在切割过程中，切割工作台在某个特

定点时停止。 
“自动停止”功能被激活。 使用主开关关闭再开启装置，“自动

停止”复位。 

切割室内的灯无法工作。 更换灯泡。 拆卸塑料盖，从而能够触到荧光灯。

取出灯泡并进行更换。 

漏水。 再循环冷却装置软管泄漏。 检查软管并拧紧软管夹。 

冷却水箱中的水溢出。 清除水箱中多余的水。 

内嵌式过滤器需要经常清洁。 过滤管需要更换。 更换过滤管。 

有些情况下，内嵌式过滤器需要更高

频率的清洁。为了让这个步骤变得更

容易些，可以将过滤器移到冷却泵上

的快速耦合处。 

查 清洁内嵌式过滤器。  

工件或切割室生锈。 冷却液添加剂不足。 在冷却水中使用司特尔正确浓度的冷

却液添加剂。使用折射计进行检查，

按照“维护日常维护”章节中的说

明。 

使用后盖板保持关闭状态。 将盖板打开，使切割室晾干。 

切割室被腐蚀。 工件由铜/铜合金制成。 使用 Corrozip-Cu。 
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故障现象 解释原因 解决方法 

切割问题 

工件发生变色或烧伤。 切割轮的硬度与工件的硬度/尺寸不

匹配。 
降低旋转速度（仅限于 D-100）或更

换切割轮。请参见“消耗品”章节中

标题为“切割轮”中的内容。 

冷却不充分。 检查在再循环冷却装置中是否有足够

的水。 

多余的毛刺。 切割轮太硬。 降低旋转速度（仅限于 D-100）或更

换切割轮。请参见“消耗品”章节中

标题为“切割轮”中的内容。 

在切割过程结束时，进给速度过高。 在接近切割过程结束时，降低进给速

度。 

工件缺少支撑。 如果可能的话，同时从两侧支撑工

件。 

切割质量不同。 冷却水软管堵塞。 清洁冷却水软管和冷却管道。转动冷

却阀到清洁位置，检查水流。 

切割轮损坏。 切割轮安装不正确。 检查孔/中心孔是否具有正确的直

径。 
检查切割轮两侧的纸板垫片，如果存

在磨损，则进行更换。螺母必须适当

拧紧。 

工件装夹不正确。 确保只有左侧快速夹持装置拧紧。在

右边的弹簧夹只应轻轻按压。 
如果工件是不规则的形状，则使用垂

直夹紧系统。 

切割轮太硬。 降低旋转速度（仅限于 D-100）或更

换切割轮。请参见“消耗品”章节中

标题为“切割轮”中的内容。 

进给速度设置过高。 降低进给速度。 

冷却不充分。 检查冷却装置中是否具有足够的水。 
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故障现象 解释原因 解决方法 

切割轮磨损太快。 转动速度过低。 提高旋转速度（仅限于 D-100）。 

进给速度过高。 降低进给速度。 

冷却不充分。 检查在再循环冷却装置中是否有足够

的水。 
检查冷却水软管。 

切割轮没有割穿工件。 转动速度过低。 提高旋转速度（仅限于 D-100）。 

切割轮相对工件太软。 参见“消耗品”章节中标题为“切割

轮”中的内容。 

切割轮选择不正确。 参见“消耗品”章节中标题为“切割

轮”中的内容。 

切割轮磨损。 更换切割轮。 

工件在夹紧时破损。 切割轮被工件卡住。 支撑工件，并且同时从切割轮的两侧

夹紧，使切割持续进行。 

工件是脆性的。 将工件放置在两个聚苯乙烯板之间。

注意！务必非常小心地切割脆性工

件。 

样品发生腐蚀。 样品在切割室中停留时间过长。 在切割之后直接将样品取出。在离开

机器时，将机器盖板打开。 

冷却液添加剂不充足。 在冷却水中使用司特尔正确浓度的冷

却液添加剂。使用折射计进行检查，

按照“日常维护”章节中的说明。 
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错误信息可以分为两类： 
信息 
错误 
 
信息用于告知操作人员有关机器的使用进程，并对小的操作故障提供

建议。 
 
必须在继续切割之前将错误纠正。 
在一些情况下，在授权的技术人员纠正了错误之前切割无法继续进

行。此时应立即通过主开关关闭装置。在技术人员纠正问题之前不得

试图操作机器。 
 
 

信息  原因 解决措施 

 

#4  

 

 启动时请勿操作操纵杆。  

重启。  
如果错误仍然存在，联系

Struers 的技术服务工程

师。 

 

#10 

 

 定义更大切割位置。 

 

#20 

 

 按输入键删除所有方法。 

警告：不能恢复。 

  

 

#21 

 

 按输入键重设配置数据。 

注意：仅影响可选菜单里面

的参数。 

  

错误信息 

信息 

错误 
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信息  原因 解决措施 

 

#34 

 

安全锁软件错误。  重启。  
如果错误仍然存在，联系

Struers 的技术服务工程师。 

 

#35 

 

检测到水压不足。 
 
或 
 

水压传感器或电缆可能有问

题。 

检查水位和过滤器。 

 
有些情况下，内嵌式过滤器需

要更高频率的清洁。为了让这

个步骤变得更容易些，可以将

过滤器移到冷却泵上的快速耦

合处。 

查看清洁内嵌式过滤器。  

检车水压并按 F1 继续操

作。 

 
如果重启后错误仍然存在，联

系 Struers 的技术服务工程

师。 

 

#36 

 

泵停止后仍有水压。 
水阀，水压传感器或电缆可

能有问题。 

按 F1 继续操作。 

如果重启后错误仍然存在，

联系 Struers 的技术服务工

程师。 

 

#54 

 

批量试样参数超过 X台限

制。 
更改参数，或重新定位 X

台。 
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信息  原因 解决措施 

 

#67 所选方法已被命名。 按输入键保存并命名方法。  

 

#69 

 

切割电机不能旋转，或在切

割时缓慢转动。 
清除切割轮的障碍。 

冷却切割电机。 

如果重启后错误仍然存在，联

系 Struers 的技术服务工程

师。 

 

#70 

 

Discotom-10: 切割电机在空

载时电流过高。 
清除切割轮的障碍。 

检查按下开始键时切割电机

无载荷。  

如果重启后错误仍然存在，

联系 Struers 的技术服务工

程师。 

 

#77 

 

紧急停止内部监控开关是激

活的，但停止键没有按下。 
如果重启后错误仍然存在，

联系 Struers 的技术服务工

程师。 

 

#78 

 

Discotom-10: 切割电机 K1
接触器损坏。 

或切割电机过热。  

让切割电机冷却下来。 

如果错误仍然存在，联系

Struers 的技术服务工程

师。 
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信息  原因 解决措施 

 

#90 

 

MultiCut 模式 4: 切割 x位置

比前一值低。 
使用 MultiCut 4 时，切割位

置必须递增。  

 

#92 

 

电机过载。 减低载荷。 

 

 

#93 

 

电机过载。 减低载荷。 

让变速器冷却下来。 

如果错误仍然存在，联系

Struers 的技术服务工程

师。 

 

  

#106 防护罩处于打开状态，按住即运

行按钮激活超过 30 秒，同时未

以 x 或 y 方向激活操作杆 

松开按钮或激活操作杆。 

如果在未激活按钮的情况下仍

显示消息，则出现错误 - 请联

系 Struers 技术服务人员。 

  

#107  重新启动。  
如果错误仍然存在，请联系 
Struers 技术服务人员。 

技术服务人员： 
Discotom-10：防护罩锁开关

或线缆存在问题。检查线缆，

如果需要，请更换开关 
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5. 维护 
 
 
司特尔公司建议在每使用 1500 小时后进行一次定期运行检查。 
 
Struers 提供一系列维修保养计划适合客户的需求，即 
ServiceGuard。 
此维修保养计划包含设备检查，更换损坏的部件，调整/校准已达到最

佳性能，以及最终功能测试。 
 
在机器启动时，屏幕上会显示总体操作时间及机器保养信息。 
 

 
 
在使用了 1000 小时后，将会出现一个弹出式信息，提醒用户应当安

排一次运行检查。 
 
在 1500 小时的使用时间之后，操作时间已经超出。弹出式信息将会

改为警告用户保养间隔已经超出。 
 .与司特尔公司的维修技术人员联系，对机器进行维护。 
 
 

服务 
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可能有必要使用“复位功能”菜单将某些功能恢复到出厂设置。 
 
  
如需复位方法或配置： 
 进入“维护”菜单并选择：复位功能。 

 

 
 
 
 选择复位方法，立刻删除所有的切割方式。 
 

 
 
 选择“复位配置”以将所有的配置参数设置回默认设置。 
 关闭 Discotom，然后再次开启，重新配置其设置。 
 
 

复位功能 

复位方法  

重要！ 
当切割方法被重置，则它们将被删除并且无法重新建立。 

复位配置 
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Discotom 对所有不同的零部件的情况提供了广泛的信息。 
  
为了达到这个功能： 
 进入“维护”菜单并选择：服务信息。 

 

 
 
 
对于不同零部件的工况信息，可以选择不同的主题。 
服务信息同样可以在与司特尔公司的维修技术人员合作，在进行设备

的远程诊断时使用。 
服务信息是只读信息，机器设置不能更改或修改。 
 
 

 

服务信息  

注意事项： 
服务信息菜单只有英文版。在与您当地的服务技术人员或司特尔公司的客户

服务部门沟通时，使用相同的名称/条款非常有用。 
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6. 技术数据 
 
 

零件名称 技术参数 

公制/国际制 美国版 

切割技术参数 

切割能力  
（最大值） 

Discotom-100 
(300 mm/12" 直径切割轮) 
 
Discotom-10  
(250 mm/10" 直径切割轮) 

119 毫米带直径 61 毫

米法兰 
 
94 毫米带直径 61 毫米

法兰 

4.68” 带直径 2.4” 法兰 
 
 
3.70” 带直径 2.4” 法兰 

机器技术参数 

切割电动机 Discotom-100 (50-60 Hz) 

恒定切割功率 [S1]  
间歇切割功率 [S3] 
最大功率 

 

Discotom-10 (50 Hz) 

恒定切割功率 [S1]  
间歇切割功率 [S3] 
最大功率 

 

Discotom-10 (60 Hz) 

恒定切割功率 [S1]  
间歇切割功率 [S3] 
最大功率 

 

4 千瓦 
4.7 千瓦 
6.8 千瓦 

 

 

2.5 千瓦 
3.2 千瓦 
4.2 千瓦 

 

 

3 千瓦 
3.8 千瓦 
5.1 千瓦 

 

5.4 马力 
6.4 马力 
9.2 马力 

 

 

3.4 马力 
4.3 马力 
5.7 马力 

 

 

4 马力 
5.1 马力 
6.9 马力 

切割轮 
Discotom-100 

直径 x 厚度 x 中心孔直径 

可变速度 

300 x 2 x 32 毫米 12  x 0.08 x 1.26 英寸 

1500 - 3000 

切割轮 
Discotom-10 

直径 x 厚度 x 中心孔直径 

恒定速度 

250 x 1.5 x 32 毫米 10x 0.06 x 1.26 英寸 

2850 转/分 

工作行程和进给

速度 
定位范围 (切割轮) 
Z: 

切割轮下方样品的最大高度 
300 mm 切割轮 
250 mm 切割轮 

 
165 毫米 

 
 
80 毫米 
105 毫米 

 
6.5” 

 
 
3.1” 
4.1 

 最大定位速度  
Y: 
X: 

 

进给速度范围 
(调节步长)  

 
20 毫米/s  
10 毫米/s  

 

0.05 - 2.5 毫米/s    
(0.05 毫米/s) 

 
0.8"/s 
0.4"/s   

 

2 - 100 mils/s   
(2 mils/s) 
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零件名称 技术参数 

公制/国际制 美国版 

切割工作台 宽 x 深 
y-工作台范围 

x-工作台(可选) 宽 x 深 
x-工作台范围 

T 型槽 

620 毫米 x 270 毫米 
200 毫米 

282x270 毫米 
100 毫米 

10 毫米 

24.4" x 10.6" 
7.9" 

11.1 x 10.6" 
3.9" 

0.39 英寸 

规格和重量 宽度  
深度 
高度 （关闭/打开盖板） 
重量 

可用储物柜 
宽度  
深度  
高度 

920 毫米 
890 毫米 
685 / 1080 毫米 
200 千克 

 
900 毫米 
750 毫米 
800 毫米 

36.2 英寸 
35.0 英寸 
27 / 42.5 英寸 
440 磅 

 
35.4 英寸 
29.5 英寸 
31.5 英寸 

排气装置 连接管直径 

在 0mm/0" 水位表下的推荐排量 

50 毫米 

50 m3/h 

2 英寸 

1750 ft3/h  

再循环冷却装置 水箱容量（可选） 
大约流量 

100 升 
125 升/分@ 1 巴 

26.4 加仑 
33 加仑/分@ 1 巴 

 

类别名称 技术参数 

动态平衡 根据 ISO 1940/1，平衡质量等级

G6.03，最大的可接受不平衡上限 
上限值 = 2 gmm/kg = 110 gmm. 

操作环境 噪声水平 约 67 dBA, 空转时, 距离 1.0 m (39.4") 
噪声压力水平低于 75dB (A)，当切割直径 80mm

铝试样，距离机器 1.0 m / 39.4" 

环境温度 5 - 40 °C (41-104 °F) 

湿度 0 - 95 % RH, 不凝结 
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类别名称 技术参数 

电气数据 
*重要提示： 
地方标准可能会与推荐的主供电电缆相冲突。 
如有需要，请与有资质的电气工程师联系，以确认哪种选择适合本地的安装设置。 

Discotom-100 

电源电缆技术参
数* 

 

电压/频率 

主供电电缆 

最小电

缆规格 
最小电缆尺寸 最大电缆

规格 
最小电缆尺寸 
 

3 x 200-240V 30 
3x AWG12 / 
2.5 mm² + PE 

50 
3x AWG10 / 
4 mm² + PE 

3 x 380-480V 15 
3x AWG14 / 
1.5 mm² + PE 

50 
3x AWG10 /  
4 mm² + PE 

电工表 电压/频率 
 

正常负

荷 
最大

负荷 

3 x 200-240V 16 A 30 A 

3 x 380-480V 8 A 15 A 
 

残余电流断路器 时间延时的类型 B，需要使用 30 mA （或更好的）。 

Discotom-10 

  

电源电缆技术参
数* 

 

电压/频率 

主供电电缆 

最小电

缆规格 

最小电缆尺寸 最大

电缆

规格 

最小电缆尺寸 
 

3 x 200 V / 50 Hz 20 3x 2,5 mm² + PE 50 3x 4 mm² + PE 
3 x 200-210 V / 60 Hz 20 3x AWG12 + PE 50 3x AWG10 + PE 
3 x 220-230 V / 50 Hz 20 3x 2,5 mm² + PE 50 3x 4 mm² + PE 
3 x 220-240 V / 60 Hz 20 3x AWG12 + PE 50 3x AWG10 + PE 
3 x 380-400 V / 50 Hz 10 3x 1,5 mm² + PE 50 3x 4 mm² + PE 
3 x 380-415 V / 60 Hz 10 3x AWG16 + PE 50 3x AWG10 + PE 
3 x 460-480 V / 60 Hz 10 3x AWG16 + PE 50 3x AWG10 + PE 
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电工表 
电压/频率 

正常负

荷 
最大

负荷 

3 x 200 V / 50 Hz 14 A 20 A 

3 x 200-210 V / 60 Hz 15 A 23 A 

3 x 220-230 V / 50 Hz 12 A 18 A 

3 x 220-240 V / 60 Hz 14 A 20 A 

3 x 380-400 V / 50 Hz 7 A 11 A 

3 x 380-415 V / 60 Hz 8 A 12 A 

3 x 460-480 V / 60 Hz 7 A 11 A 
 

残余电流断路器 类型 A，需要使用 30 mA（或更好的）。 

欧盟法规  请参考“符合标准声明”。 

环境噪声 噪声等级 在距离机器 1.0 m / 39.4"的位置，空转大约 67dB(A) 。 

在距离机器 1.0 m / 39.4"的位置，切割直径为 80mm 的铝材料时，噪

音压力水平低于 75dB(A)。 
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图标显示以下条件下的预计切割 容量。 
 新的切割轮。 
 工件直接放置在切割台，适当悬挂。  
 使用垂直夹紧。  
 
实际切割容量取决于样品材料，切割轮和夹持技术。 
 

 
 

切割容量 



Axitom-5 
使用手册 

99 

快速参考指南 
 
 
 根据选择，使用夹紧装置固定工件，通常使用快速夹紧装置。将

工件放置在夹钳和支撑块之间。 
 将夹钳朝向工件推动，并使用锁定手柄将快速夹紧装置锁定。 
 
 
 夹紧工件。 
 将切割轮定位便于切割样件，通过按下“切割臂锁定”按键将其

固定在指定位置。 
 使用 Y 向工作台操纵杆移动切割工作台。 
 仔细关闭盖板。 
 选择自动切割模式。 
 如有需要，改变切割参数。 
 按下启动键，以开始切割。 
 切割之后，切割工作台将自动回到起始位置，或保持在当前位

置，这取决于配置中的设置情况。 
 打开盖板，松开夹紧装置。 
 拆卸工件。 
 
 
 松开切割手柄的锁定机构，将切割臂移动到顶部位置。 
 夹紧工件。 
 将切割工作台移动到切割轮下方。 
 仔细关闭盖板 
 选择手动切割模式。 
 按下启动按钮。. 
 降低切割轮直到接触工件。对其施加力直到样件被切割。 
 在切割工作快完成时，减小切割力。 
 打开盖板并松开夹紧装置。 
 拆卸工件。 
 
 
 将切割臂移动到顶部位置，锁定切割臂，防止其运动。 
 按下位于切割轮右手边的主轴锁定按钮，同时转动切割轮，知道

主轴锁发出咔哒声。 
 使用叉形扳手拆卸螺母。拆下法兰和旧的切割轮。 
 安装新的切割轮。 
 安装法兰和螺母。仔细拧紧。 
 松开主轴锁的按钮。 
 

夹紧工件 

自动切割 

手动切割 

更换切割轮 
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 按下控制面板上的“冲洗”键，启动重复循环泵。 
 从支架上举起冲洗枪。 
 将冲洗枪指向切割室的底部。 
 通过按下喷嘴尾部，打开喷水。 
 彻底地清洗切割室。 
 再次按下“冲洗”键，关闭水流。将冲洗枪放回支架上。 
 务必保持盖板打开，从而使切割室晾干。 
 
 
 

清洁切割室 
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DK-2750 Ballerup, Denmark 
Telephone +45 44 600 800 

Herewith declares that Name: Discotom-100 / -10 
Cat. No.: 061561xx, 062561xx / 061562xx, 062562xx 
Function: Cut-off machine 
Type No.: 615 / 625 

fulfils all the relevant provisions of the: 
Machinery Directive 
2006/42/EC 

and is in conformity with the: 
EMC Directive 
2014/30/EU 

RoHS Directive 
2011/65/EU 

Supplementary Information 

according to the following standard(s):  
EN ISO 12100:2010, EN ISO 13849-1:2015, EN ISO 13850:2015, 
EN 60204:2006/AC:2010, EN ISO 13857:2008, EN ISO 16089:2015, EN ISO 14120:2015, 
EN 1037:1995+A1:2008, EN ISO 14119:2013, EN 60825-1:2014. 

according to the following standard(s):  
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007/A1:2011, EN 61000-3-2:2014, 
EN 61000-3-3:2013. 

according to the following standard(s): 
EN 50581:2012. 

The equipment complies with the following standards: 
UL 508, NFPA79:2012, FCC 47 CFR Part 15. 

The above has been declared according to the global approach, module A. 

Authorized to compile the Technical File: 

Klavs Tvenge 
Director of Business Development 
Struers ApS 
Pederstrupvej 84 
DK-2750 Ballerup, Denmark Date of Issue: 2017.10.05 

For machines produced before the Date of Issue, please contact your Struers supplier. 
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Always state Serial No and Voltage/frequency 

if you have technical questions or when ordering spare parts. 
 
The following restrictions should be observed, as violation of the restrictions may cause cancellation of 
Struers legal obligations: 
Instruction Manuals: Struers Instruction Manuals may only be used in connection with Struers equipment 
covered by the Instruction Manual. 
Service Manuals: Struers Service Manuals may only be used by a trained technician authorised by Struers. 
The Service Manual may only be used in connection with Struers equipment covered by the Service Manual. 
 
Struers assumes no responsibility for errors in the manual text/illustrations. The information in this manual is 
subject to change without notice. The manual may mention accessories or parts not included in the present 
version of the equipment. 
 
The contents of this manual are the property of Struers. Reproduction of any part of this manual without the 
written permission of Struers is not allowed. 
 
All rights reserved. © Struers 2017. 
 
Struers 
Pederstrupvej 84  
DK-2750 Ballerup 
Denmark 
Telephone +45 44 600 800 
Fax +45 44 600 801 
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*Circuit Diagram* (4 pages) ............................................... 16253101A 
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Some of the drawings may contain position numbers  
not used in connection with this manual. 

for machines produced before 01.11.2017  
please contact Struers Service 

for machines produced before 01.11.2017  
please contact Struers Service 
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The following is a list of the spare parts that may need replacement 
during the lifetime of the equipment. 
 
To check the availability of other replacement parts, please contact 
your local Struers Service Technician. It may help identify the part by 
referral to its position number on the assembly drawings included in 
this manual. 
 

  Spare part list for Discotom-100/-10 
Drawing Pos. Spare Part Ref. Cat no: 
     
16150001  D-100 w. Fixed table   
 60 Hose for AxioWash  16150135 
 70 Sealing list  16150145 
 130 Sealing profile Gumex 0546013  2IP28400 
 270 Hose for cooling water 520mm  15480701 
     
16150005  Base and back plate, assembled   
 290 Gas Spring Stab.ø8x80, 83305  2YS00080 
 470 Guard f.cut off disc D100 ass.  16150075 
 490 Nut M16 A2 Left DIN934-L  2TA70160 
 500 Flange 32.5/105, CardBoard, 2 pcs.  50000032 
 510 Motor 3x210VD/120hz 4kW 4p CSA M1 2ME74000 
 520 Belt pulley  16150357 
 530 Rotafix B24  2JU90024 
 550 O-ring cord ø2,4, Silicone  2IM20024 
 630 Fixed flange  16150385 
     
16150010  Base, assembled   
 140 Push button 22mm, AV021003C900  2SA00022 
 190 Simmer ring 40-50-7 AS, 2 pcs.  2IS10039 
 330 Brake pad  16150479 
 380 Buffer ø30x8-M6x8 Type 4  2GS10308 
     
16150011  Base and feet, assembled   
 20 Vibr damper ø40x20-M10x25, S57, 5 pcs.  2GS00220 
 50 Drain tube ø75  16150169 
 60 O-ring 75,00-4,00 NBR70  2IO75004 
     
16150012  Electronic D-100, assembled   
 20 Switch 3x40A KG41B w. 2x NO QS1 2SE20319 
 130 Omron J7KNG-18-01-24D K1 2KM71811 
 140 Noise Filt. 400V/30A MX2 4055 Z1 2MO90041 
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  Spare part list for Discotom-100/-10 
Drawing Pos. Spare Part Ref. Cat no: 
 150 Power Sup. 180-550V, 24V/5A A2 2PA91120 
 280 Safety sw. ,AZM161-01/11rk-024 YS1 2SS01610 
     
16150015  Water system, assembled   
 10 Solenoid valve 2/2, 24Vdc, 2 pcs. Y1 – Y2 2YM10132 
 40 Press. switch 0.5E BAR G¼in MS BP1 2SP10011 
     
16150017  Inlet hose, assembled   
 20 Hose PVC w. steel coil ø12/ø18  2NU21218 
 40 GEKA coupling 1/2in int thread  2NF60004 

     
16150016  Flushing gun, assembled   
 10 Spray gun Alexa B00425-101  2YH70017 
 20 Nozzle, Spray Gun  15040799 
 30 Hose for flush gun  16150160 
 50 Oetiker .ring ø12,3-14,3, 3 pcs.  2NS23520 
     
16150020  Cutting arm D-100, assembled   
 60 Key A 6x6x12  2ZF10612 
 70 Rotafix B28  2JU90028 
 120 Spindle shaft  16150330 
 140 Angular cint.bear. 3206A-2RS1  2BK30026 
 170 V-ring VA-0032  2IV10032 
 180 Sealing bushing  16150349 
 190 O-RING 20.00-2.00 NBR70  2IO20048 
 300 O-ring 50.00-1.00 NBR 70  2IO10050 
 330 O-ring cord ø3,53, silicone,   2IM20035 
 370 Belt pulley  16150358 
 390 Needle roller bear. NKI30-20TV  2BN00030 
 420 Spindle lock, assembled  16150078 
     
16150030  Y and X table assembled   
 80 O-ring cord ø2,4, Silicone  2IM20024 
     
16150035  Connector plate, assembled   
 40 CAP for chassis connector IP68  2XM90000 
 100 Dust cap 9-pol. D-sub male  2XM90009 
 110 Cable W8 Discotom-10/100  16153508 
     
16150040  Cabinet, assembled   
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  Spare part list for Discotom-100/-10 
Drawing Pos. Spare Part Ref. Cat no: 
 20 Emergency stop ø22 type RV S1 2SA10400 
 30 Foil, Emergency stop  15090640 
 40 Module holder. 3 elem. MHR-3  2SA41603 
 60 Sponge rubber cord ø4  2IP30104 
 70 Sealing strip B8xH9 T25/140bl. 0.8m  2IP00801 
 80 Seal, 2 pcs  16150182 
 100 Sponge rubber cord ø6  2IP30106 
 140 Sealing strip Black 4,5x9 4030 0.32m  2IP00401 
 150 Sealing strip B8xH9 T25/140bl. 7cm  2IP00801 
 160 Sealing strip B8xH9 T25/140bl. 0.12m  2IP00801 
 170 Sealing strip Black 4,5x9 40300.18m  2IP00401 
 180 Sealing strip Black 4,5x9 4030 0.45m  2IP00401 
     
16150041  Front plate, assy   
 20 Foil, Discotom-100, Sold as R6150110  16150110 
 20 Foil, Discotom-10, Sold as R6250110  16250110 
 30 Display 320x240 TFT-color, LED A4 2HD50200 
 50 PCB Tegramin, Tested+Bootload. A3 16013000 
 70 PCB for SMM, Tested  15483004 
 80 Turn/push encoder w.cable, 24p RQ1 2HR12412 
 100 Knob assembled  16150163 
     
16150050  Cover, assembled   
 50 Complementary hinge, Pizzato, 2 pcs.  2SS48089 

2SS48086 
 110 ACE Gas spring GZ28-150-CC-150  2YS20151 
 170 Straight Key AZM 161 B1F  2SS10001 
 210 Drip plate front  16150215 
 290 Rubber curtain, 2 pcs.  16150127 
     
16150051  Cover with window, glued   
 20 Window  16150126 
 30 Sealing strip Grey 1,5x5 4030  2IP10202 
 40 Sealing strip Grey 1,5x5 4030  2IP10202 
     
16150060  Y-Table, assembled   
 20 Rail T-slot, 5 pcs.  16150200 
 40 Nut  16150407 
 90 Trelleborg Wiper ASW30, 4 pcs.  2IT10030 
 100 Trelleborg Wiper ASW45  2IT10045 
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  Spare part list for Discotom-100/-10 
Drawing Pos. Spare Part Ref. Cat no: 
 110 Igus HSM-3034-30, 4 pcs.  2BG00113 
 140 Igus GFM 081014-06 flange bear, 2 pcs.  2BG00093 
 200 HQ2 sensor Discotom-10/100 HQ2 16153555 
 260 O-ring cord ø3,53, silicone  2IM20035 
     
16150061  Spindle, assembled   
 20 Stepmotor, JVL w. CANopen, 24V M2 Y table 2MI10232 
 30 O-ring 88 NBR 156 46.00-2.00  2IO20067 
 80 Coupling, CPS 15-1 ø6.35-ø6,35  2JH70014 
 90 O-ring 36.00-1.00 NBR 70  2IO10036 
 100 Ang.cont.ball bear.3201 A-2RS1  2BK30012 
     
16150065  X-table assembled   
 20 Rail T-slot  16150200 
 30 Linear bearing WJ200-UM-01-10, 4 pcs.  2BI00100 
     
16150069  Brake, assembled   
 30 IGUS GFM-1012-07, 6 pcs.  2BG00101 
 50 Brake pad  16150479 
 120 Ang.cont.ball bear.3201 A-2RS1  2BK30012 
 130 IGUS WFRM-2525TR10x2  2JQ03010 
 170 Rotex KTR GS9 ø6-ø6  2JH00010 
     
16150070  Fixed table, assembled   
 20 Rail T-slot, Sold as R6150200  16150200 
 90 O-ring cord ø2,4, Silicone  2IM20024 
     
16150075  Guard f.cut off disc D100 ass.   
 80 Spiral nozzle 3/8, 2317 D1TB1  2YD20003 
     
  Brake motor with plug   
 10 Motor 4W/24Vdc 70rpm 0,6Nm M3 2MA00010 
     
  Wire set D-100 400V   
 20 MX2 freq.inv. 3x400V 5.5kW A1 2PU17550 
     
  Wire cuttings Discotom-100   
 200 Cable W2 Discotom-100  16153502 
 220 Cable W6 Discotom-10/100  16153506 
 230 Cable W7 Discotom-10/100  16153507 
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  Spare part list for Discotom-100/-10 
Drawing Pos. Spare Part Ref. Cat no: 
 260 Cable W15 Discotom-100  16153515 
     
  Wire cut x-table   
 10 Cable W13 Discotom-10/100  16153513 
 20 Cable W14 Discotom-10/100  16153514 
     
  Wire set D-100 200V   
 60 Cable W4 Discotom-100  16153504 
 70 Cable W10 Discotom-10/100  16153510 
 80 Cable W11 Discotom-10/100  16153511 
 90 W12, Light assembled D-10/100  16153512 
 100 HQ1 sensor Discotom-10/100 HQ1 16153554 
 120 Joystick w. plug  D-10/100 RQ1 16153556 
 210 1K50OHM 0.4W RESISTOR METAL.1% R1 2RR01150 
 250 Contact block 1 NC 1/2. MTO  2SB10071 
 260 Contact block 1 NO 3/4. MTI  2SB10072 
 270 Cable Plug, SIRAI large model, 2 pcs.  2YM50050 
     
  Discotom-10 Fixed Table 3x220-240V/60Hz  06256136 
  Belt pulley, D-10 50 Hz  16250120 
  2.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 2 pcs. F4-F5 2FC11020 
  30.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 3 pcs. F1-F2-F3 2FC11300 
  Poly-V belt PK L=800 / 50Hz  2JD30800 
  Motor 200VD/50 2.5kW 2p UL/CSA M1 2ME52341 
     
  Discotom-10 Fixed Table 3x200-210V/60Hz  06256130 
  2.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 2 pcs. F4-F5 2FC11020 
  30.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 3 pcs. F1-F2-F3 2FC11300 
  Poly-V belt PK9 L=775 / 60Hz  2JD30775 
  Motor 208VD/60 3.0kW 2p UL/CSA M1 2ME52340 
     
  Discotom-10 Fixed Table 3x220-240V/60Hz  06256136 
  Belt pulley  16150357 
  2.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 2 pcs. F4-F5 2FC11020 
  30.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 3 pcs. F1-F2-F3 2FC11300 
  Poly-V belt PK9 L=775 / 60Hz  2JD30775 
  Motor 200VD/50 2.5kW 2p UL/CSA M1 2ME52341 
     
  Discotom-10 Fixed Table 3x380-415V/50Hz  06256146 
  Belt pulley, D-10 50 Hz  16250120 
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  Spare part list for Discotom-100/-10 
Drawing Pos. Spare Part Ref. Cat no: 
  1.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 2 pcs. F4-F5 2FC11010 
  15.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 3 pcs. F1-F2-F3 2FC11150 
  Poly-V belt PK L=800 / 50Hz  2JD30800 
  Motor 230VD/50 2.5kW 2p UL/CSA M1 2ME52342 
     
  Discotom-10 Fixed Table 3x460-480V/60Hz  06256154 
  Belt pulley  16150357 
  1.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 2 pcs. F4-F5 2FC11010 
  15.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 3 pcs. F1-F2-F3 2FC11150 
  Poly-V belt PK9 L=775 / 60Hz  2JD30775 
  Motor 230VD/50 2.5kW 2p UL/CSA M1 2ME52342 
     
  Discotom-10 X-Table 3x200-210V/60Hz  06256230 
  Belt pulley  16150357 
  2.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 2 pcs. F4-F5 2FC11020 
  30.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 3 pcs. F1-F2-F3 2FC11300 
  Poly-V belt PK9 L=775 / 60Hz  2JD30775 
  Motor 208VD/60 3.0kW 2p UL/CSA M1 2ME52340 
     
  Discotom-10 X-Table 3x380-400V-50Hz  06256246 
  Belt pulley, D-10 50 Hz, 2 pcs.  16250120 
  1.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA, 2 pcs. F4-F5 2FC11010 
  15.0 AT Cl.-CC fuse 10x38 CSA16250120 F1-F2-F3 2FC11150 
  Poly-V belt PK L=800 / 50Hz  2JD30800 
  Motor 230VD/50 2.5kW 2p UL/CSA M1 2ME52342 
     
  Loose parts Discotom-10, -100   
  Tube w.muff 75x250 18 6014 025  2NG25025 
  Triangular Key M5, L-200 mm  2GR00155 
  Hose Danflex K-126 ø75  2NU30275 
  Worm hose clamp 70-90/9.0-C7W2  2NS27090 
  Open end wrench NV30 DIN894  2GR00230 
  Grease Gun Gad.S2 V220 00 100ml 

(with 100 ml grease)  16080802 

  Grease gun refill GadusS2 V220 00 100ml  16080846 
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 Spare part list for Clamping Tools 
Drawing Pos. Spare Part Cat no: 
    
15870040 TENLE 
15870041 TENRI 

 Quick Clamping Tool for 10 mm T-slots, 
assembled 

 

 10 Handle for Quick Clamping Tool 381MP128 
 20 Base Plate 10mm, Right (TENRI) 15872907 
  Base Plate 10mm, Left (TENLE) 15872906 
 40 House, machined 15872901 
 30 Jaw 10mm 15870122 
 50 Rod, hexagon 15870125 
 60 Clamping ring 15870126 
 90 Handle 15870129 
 110 Excenter, Right (TENRI) 15870190 
 110 Excenter, Left (TENLE) 15870191 
 130 Spring, 22x3-20 15870161 
 170 Lube Nipple, M6x1 DIN 71412A Zn 2GN90050 
 180 Rod Seal, 25x18x4.35 2IT20060 
 190 Cap nut M8 A2 DIN15870 2TA30080 
 200 T-Nut M8_10 DIN 508 A2 2TF41810 
 210 Pin Bolt M8x30 DIN 939, 8.8+Zn 2TH30840 
  

60 
130 
180 

Quick Clamping tool Wear Kit 
Clamping ring  
Spring, 22x3-20 
Rod Seal, 25x18x4.35 

15872905 

  Angle pipe wrench 289N 17mm 2GR00317 
    
15870045 TENLE +TENRI  Stopper for 10mm T-slots, assembled  
 10 Stopper 10mm 15870130 
 20 T-nut M8 10 DIN 508 A2 2TF41810 
 30 Allen screw M8x70 A2 DIN 933 2TZ10870 
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06 1 40057OI2
08 4 80407RT2
09 4 01018KG2
001 1 18113UN2
011 1 85105161
021 2 61040XT2
031 2 60001AZ2
041 4 01605RT2
051 1 95105161
061 1 5108OG2
071 2 40002AZ2
081 2 01405RT2
091 1 59105161
012 2 94203061
022 2 53505RT2
032 2 05004AT2
042 2 84203061
052 2 21203061
062 3 21607RT2
072 1 10213UN2
082 1 2001MN2
092 2 1001MN2
003 1 2001MN2
013 1 70113UN2
023 1 51200SG2
033 2 80001AZ2

001 09

011

031041

03

021

A B

B

06205

rotom no xob rotcennoc oT

mra gnittuc oT

 enocilis lasrevinU 0330LL2 esU
.ebut niarD dna esaB neewteb

rotom åp essakmelk liT

mraeræks liT
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edis nedna ned arf seretnoM

 gnitresni erofeb WCC yek nruT 023

033

033

edis rehto morf detnuoM

A-A NOITCES
2 : 1 ELACS

  røf pots lit teru dom elgøn jerD noitisop enned i sål i dni settæs

 noitisop siht ni kcol otni 

         

 dem seretnom laes piL
reurks ednegløfdem ed

013  htiw dettif laes piL
swercs dedulcni eht

033

B LIATED

060703

X2X2

eggeb

01

seretnom edalpkæD
 åp  )scp 2( redis 

detnuom etalp revoC
.sedis htob no

A

A

3
EP

X
2E

PX
1EP

X

03X

7EPX

5EPX

6EPX

4EPX

1F

3F
4F

2F

5F

GF

05 02

051

09

031

04

1A/1Z

2A

1K

1SQ

05

001011 021

tes gniriw ees trap tnairaV

041

03

07

012 07

032 022

 edalpkæD
reh seretnom

)scp 1(
etalp revoC

ereh dettif

mN14,0 nethgiT 

X4

X4

X4 X4

X8 X61

B

EKKI

062072

042

082

062072

052062072

003

åm porpkæd dnuR
revo seretnom 

neresøldudøn
eb TON tsum revoc dnuoR

kcolyek eht revo detnuom

023

033

3 : 1 ELACS

.ON .SOP TNUOMA RD
01 1 61
02 1 S2
03 6 T2
04 5 X2
05 2 X2
06 1 61
07 01 Z2
09 1 X2
001 31 X2
011 6 X2
021 2 T2
031 1 K2
041 1 M2
051 1 P2
012 4 T2
022 61 Z2
032 8 T2
052 1 61
062 6 Z2
072 6 T2
082 1 S2
003 2 T2
013 1 S2
042 1 61
023 1 61
033 2 T2

 .nednåh dem tel sednæps )072 .sop( rekkirtøm 6 ellA
.nenksam i negniretnom dev tsaf tgitgir tsrøf sednæpS

 laniF .dnah yb ylthgil nethgit )072 .sop( stun 6 llA
.enihcam eht ni gnillatsni  ta enod si gninethgit

1SY

mN9,1 nethgiT

noisiveR etad .aerC noitpircsed noisiveR
A
J

91.40.3102
10-20-6102 dedda 033+023 soP ,degnahc 042 soP

EPS ILJ
20-20-6102 FHTILJ
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D

E
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6 

04

032

042

A-A NOITCES

08

091

031

hsaWoixA 2Y

retaw gnilooC 1Y

022

 )2x( 44 

 55 

041 02 031

011

01 01

1Y 2Y

1PB

01 041

01 02

 lit/ot   1335 etitcoL  

 lit/ot    1335 etitcoL   

.ON .SOP TNUOMA D
01 2 2
02 1 2
04 1 2
05 2 2
06 2 1
08 2 2
09 1 2
011 1 2
031 1 2
041 1 2
091 1 1
012 2 1
022 1 1
032 1 2
042 1 2

 751 

012 05

08

09

tæssgnindel es / tes eriw eeS

01 05

06

 lit/ot  1335 etitcoL  

A

A

03515161 loot esU

775 etiticoL : teksag tuohtiw sdaerht leets ot leets llA

metsys retaw FP 80375161 eeS

775 etitcoL :gninkap nedu regnilmasdniveg låts lit låts ellA

metsys retaw FP 80375161 eS
03515161 jøtkrævegatnom gurB

noisiveR etad .aerC noitpircsed noisiveR
A
H

41.10.3102
61-11-5102 .dedda 042.soP

EPS ILJ
61-11-5102 EJCILJ

tinI .rppAtinI .warD etad .rppA
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E

F
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02

.eldnah dna daeh elbmessasiD .nug gnihsulF )1
 .02 sop no detnuom nug gnihsulf morf gnir-O )2

.tuo nworht era maof dna teksag ,etalp retlif ,nug gnihsulf fo daeH    
.nug gnihsulf no dewercs era 08 dna 02 soP )3

.evlav xifollaB eht htiw semoc ohw teksag rebbur eht esU
     

.esoh larips eht htiw semoc ohw teksag rebbur eht esU

02 08

0405

 htiw dengila dna nepo si evlav eht nehw esoh eht sdrawot tniop ot si xifollaB no eldnaH 02

0701

03

   .litnev xifollaB dem remmok red negninkapimmug gurB .negnalslarips dem remmok mos negninkapimmug gurB

.fa seurks gatdnåh go tedevohesurB )1
 .02 sop åp seretnom tedevohesurb arf negnir-O )2

.du sedims immugmuks go gninkap ,edalpretliF .devohesurB    
.nelotsipelups åp seurks 08 dna 02 soP )3

 dem einil åp eræv go nebå re nelitnev rån negnalslarips dom egep laks nexifollaB åp tegatdnåH  

.ON .SOP TNUOMA .ON .WARD
01 1 XELA LOTSIPELUPS 71007HY2
02 1 lotsipelups lit esyD 99704051
03 1 nug hsulf rof esoH 06105161
04 1 ralloc w elppin esoH 00304FN2
05 1 3,21ø gnirgældni rekiteO 02532SN2
07 1  w ni½-½ evlav xifollaB 30701HY2
08 1 nug hsulf rof eldnaH 52205161

noisiveR etad .aerC noitpircsed noisiveR
A
D

41.10.3102
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03

02

03

01

04

noisiveR etad .aerC noitpircsed noisiveR
A
A

02-11-3102 ILJ 02-11-3102 ILJ
tinI .rppAtinI .warD etad .rppA

D
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093 003 071 081 021061

054

031041015005 085

046

064 026

076

066

091

 B-B NOITCES
1 : 1 ELACS

tnacirbul gnitraP 587

044 544 )4x(

082

016

075

006

.ON .SOP TNUOMA N .WARD
01 1 40095161
06 1 21601FZ2
011 6 01505RT2
021 1 06205161
031 1 74520LI2
041 1 62003KB2
061 1 84305161
071 1 23001VI2
081 1 94305161
091 1 84002OI2
002 1 08405161
032 1 05015IT2
042 1 55405161
082 1 96004FN2
003 1 05001OI2
033 1 53004PI2
053 1 0002NG2
093 1 3000NB2
024 1 87005161
044 4 61606RT2
544 4 60001AZ2
054 3 21507RT2
064 3 21605RT2
005 1 00301LZ2
015 1 02602LZ2
045 1 05012HT2
055 1 02305161
065 1 03605RT2
075 4 50001AZ2
085 1 05402LZ2
006 4 03501IZ2
016 4 61505RT2
026 1 16205161
046 1 26205161
056 1 77505161
066 1 36205161
266 1 55535161
076 1 02807RT2
086 1 82801FZ2

011 042

01

06

024

01

775 etitcoL

x4

032

016

055

053033 002011 045

065

064 086

1QH

  tes eriw eeS

x4

x2

B

B

etitcoL dem semil go °03 .ac ,tårks seræks rednE
.)milgitruh lebixelf( 0684 relle 0584

.nevo rof gnilmaS

071 093

033

.mra gnittuC FP 70375161 FP

3S sudaG llehS esaerG

etitcoL htiw deulg dna °03 xorppa tuc sdnE
.)sevisehda tnatsni elbixelf( 0684 ro 0584

.pot eht ta tnioJ

)4x(
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064  054 045 016 342 etitcoL

07515161 relle 27515161 jøtkræv gurB
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P
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02 03teseriW
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llif dna srotcennoc htob fo dne eriw lliF
4CD gninroC woD htiw rotcennoc elam

.)40600LL2(

A-A NOITCES

0106

04

elbat-X ,tes eriW

031

etitcoL dem semil go °03 .ac ,tårks seræks rednE
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.nevo rof gnilmaS

041 neewteb decalP
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05
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 .yaw siht gnicaf edis ecin ehT
)dapo edis enæp ned( 01 etoN
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07

02
001

06

011

09

08

021
03

 3X

 4X

 5X

 2X

.ON .SOP TNUOMA .ON .WARD
01 1 alp rotcennoC 90105161
02 1 -9 rotcennoC 90051MX2
03 1 sud elam 21M 00021MX2
04 1 sahC rof PAC 00009MX2
05 1  noC sissahC 70100MX2
06 2 SSDNATSFA 50302ZG2
07 2 2A 3M kirtoM 03001AT2
08 2 rehsaw elknirC 20302IZ2
09 2 3M eurks SLU 60308RT2
001 1 res rof etteaH 90009MX2
011 1 8W elbaC 80535161
021 1 -5 rotcennoC 20521MX2
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D
A
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C-C NOITCES

01 : 1 ELACS  
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B-B NOITCES
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)454 ro 904 etitcoL( leg htiw

031 021

0204

031 021

081

071

tes gniriw eeS

005 tes eriW 

A-A NOITCES

01 : 1 ELACS  

sop rof gnilmaS

001

06

 / sop rof noitcnuJ 06
esab no gnitnuom retfa ezis ot tuc suht ,htgnel artxe htiw tuC ! BN

dnub åp egatnom retfe lit seræks mos ,edgnælrevo åp rækS ! BN 454 ro 904 etitcoL dem mil/htiw eulg
G

02
03

011

091

012
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A

A
07041 0905

01

D

B

B
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 : 002+061+051+041+07+05 sop roF
sebælkåp regnintæt røf tenibak tdeffA

90375161     : tfirksrofsnoitkudorp eS

 : 002+061+051+041+07+05 sop roF
slaes gnitnuom erofeb tenibac esaergeD
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tes gniriw eeS

noisiveR etad .aerC noitpircsed noisiveR
A
G

81.40.3102
20-21-4102 .smeti  wen 042 dna 032 ,022 .soP :7A

EPS 70-60-3102 ILJ
OJJ

tinI .rppAtinI .warD etad .rppA

D

E

F

C

1 2 3 4

B

A

321 5

C

D

4 6 7 8

A

B

delbmessa tenibaC 04005161

-8672 OSI/SD :ecnareloT
: thgieW  g 5:1 3A

:lairetaM :elacS

:DI

:tamroF

:veR:noitpircseD

dd-mm-yyyy dd-mm-yyyy

48 jevpurtsredeP
negahnepoC/purellaB 0572-KD

kramneD
008 006 44 54+:enohP
408 006 44 54+     :xaF G

-
5.3572



5 : 1 ELACS  

0607061271 0110304051 171031 mN 5,2 euqrot xaM
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X7

 nrejf ,fa neglæbimmug go nepponk kærT
 nelska  mm5ø rømS .neglæb åp nemmar

              .)16200SL2( ebulorciM dem nredejf mellemi dni

 etomer ,wolleb rebbur dna bonk eht lluP
 mm5Ø esaerG .swolleb eht fo emarf eht

.)16200SL2( ebulorciM htiw gnirps eht eurht tfahs

0207 001 0105 0809
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02 01
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094

084

053

034)03300LL2( enocilis htiw laeS

 J LIATED
2 : 1 ELACS

)03300LL2( enokilis dem sentæT

X3 X3

04 04)03300LL2( enocilis htiw laeS
.

E-E NOITCES

)03300LL2( enokilis dem sentæT

033

031

041

005

 D LIATED
2 : 1 ELACS

X4 mN 5

x8 mN01

X4

55 05

043 03

 sop ni lennahc ralugnairT 021

021

093mN 5,2 xaM

 sop i lanak tetnakerT  dentæt laks 

redne eggeb i )03300LL2( enokilis dem

X4

eb tsum  

sdne htob ni )03300LL2( enocilis htiw delaes

X9

 )2x( 01 

002064 5505
rotcennoC

elbac rof

1SS

X2X2

D
032 032 042042

B-B NOITCES

)2x( mN5  )2x( mN5

mN 5,2

01 : 1 ELACS  
 serevel laks redejf sag ta kræmeB

.rekkirtøm go delelguk dem

091

081

02

092

062

 eb dluohs gnirps sag taht etoN
.stun dna stnioj llab htiw081

093

A-A NOITCES

 mN 5,2

X2

X2

X5 mN 5,1

X5

J

C

074

074

C LIATED
5 : 2 ELACS

 2 

 2 

1LH

03

02

mN 5,2 euqrot xaM

082

003

esaerg dna 342 etitcoL htiw daerht eulG
)20000SL2( esaerg lasrevinu htiw stnioj llab

06

073021

013

054

011

 )03300LL2( enocilis htiw laeS

)03300LL2( mm01 enokilis htiw laeS

pu dor notsiP !BN
mN 5,2 tnemom xaMdelelguk røms go 342 etitcoL dem dniveg miL

)20000SL2( tdef lasrevinu dem
po gnatslepmetS !BN

X6

X6

X3

X6

X6 mN 3

X2

B

B

022 01

001

004

014

015

X2

 mN 3

x2

A

AE E

01 1 oC 75005161
032 4 kS 50002AZ2
02 8 kS 40001AZ2
03 01 oT 04003AT2
04 2 lG 21070SG2
05 1 ziP 98084SS2
06 6 aC 60435KG2
021 1 aH 12095161
031 4 CM 21605RT2
081 7 CM 21405RT2
091 1 aH 00009HG2
002 2 siD 07105161
022 1 EP 50116101
032 4 kS 50002AZ2
042 4 CM 21505RT2
042 4 CM 21505RT2
062 1 alF 15105161
062 1 alF 15105161
082 1 aB 31095161
082 1 aB 31095161
092 1 uR 72105161
092 1 uR 72105161
003 3 pS 82105161
003 3 pS 82105161
013 6 KM 01507RT2
033 2 arB 12205161
033 2 arB 12205161
043 1 eN 05109KG2
043 1 eN 05109KG2
053 1 giL 94505161
073 1 aeS 20201PI2
073 1 aeS 20201PI2
083 1 aeS 20201PI2
083 1 aeS 20201PI2
093 9 kS 40002AZ2
093 9 kS 40002AZ2
004 1 ihs 39105161
014 1 eK 70205161
014 1 eK 70205161
024 5 CM 80405RT2
034 3 oB 40008OI2
054 1 1W 71535161
064 2 uR 03205161
074 2 aeS 10300PI2
084 1 arB 63505161
094 3 CM 03405RT2
01 1 oC 75005161
034 3 oB 40008OI2
033 2 arB 12205161

1 aeS 20201PI2
064 2 uR 03205161
041 8 aW 01001AZ2
013 6 eH 01507RT2
005 4 oM 00101AT2
001 2 CM 61505RT2
015 2 aL 05004AT2
55 1 ziP 68084SS2
011 2 51gnirps saG
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Mains
switch

X1

Spindle

24V-1 input
(unswitched)

24V-2 input.
(Emergency Stop switched)

24V-3 input
(Emergency Stop switched +
hood guard switched)

Printed Circuit Board
   (Tegramin PCB)

TFT Color Display,
320x240 dots
with white LED
backlight

3x200-240V or
3x380-480V,
50/60 Hz

Main Supply in

QS1

1500-3000
   rpm.

Belt
1,17 : 1

M1, AC-motor

Connector for
Struers Memory
Module

S1, Emergency
Stop switch

Frequency
Inverter
- 5.5 kW

3x SPI

A5, Stepper
motor driver

3~ 220/380 Vac
       4 kW
 (inverter rated)

100 mm stroke, 2mm/rev.

Connector for
Initial prog.

Connector for
Debug / Test

CPU, V850SJ3, 1M flash, 60K ram
SRAM, 256Kx16
NVRAM, serial 32Kx8
Display Controler, S1D13706
Real time clock
Heart beat Indicator
PCB-version detection
Buzzer
6x voltage supervision, 10bits ADC

+/- 6%

Input
Emergency Stop
supervision

0-300 rpm.

1750-3500
   rpm.

(X22) (X21)(X20)

(X1)

(X2)

(X2)

(X2)

(X2)

(X14)

- Total Overview

FTH / FTH

Safe Torque
Off inputs

YS1,
Door guard
safety switch

21

(X8)

24V + CAN
(24V-2 chain)RS232

X4, Connector
for LAN

X3, Connector
for Cooli

USB

X2, Connector for
aux. output ???

+24V
(24V-2 chain)

CAN + 24V supply
(24V-3 chain)

X5, Connector
for Service

(X15) (X16) (X16) (X4)

X-table (optional)

RQ1,
2-axis Joy stick

BR1,
Turn/push button

SB1, Touch pad

HL1,
Cutting chamber light (LED)

(X14)
Input
Hood guard sw.
supervision

(X23) (X9) (X12) (X19) (X10)

Power Supply
Input: 200-480Vac
Output: 24Vdc, 5A

EMC-filter

LASER
Cutting line
indicator

8-ch. analog
inputs

(X11)

(X5)

(X5)

(X17)

(X17)
Enable
(24V-3 chain)

RS485
MODBUS

1x 24Vdc output
(24V-1 chain)

Y1, Valve for
water on/off

(X4)
2x outputs
(24V-2 chain)

Connectors on backplate

3p

Cut-off wheel

2p3p

3p

3p

1x analog input
12 bit res.

1x 24Vdc output
(24V-1 chain)

5V,
2+1 dig.input

6x4 matris
(6out / 4in)

12V PWM

data light

Epson
S1D13706

Safe status
feed back

Spindle

Y-table

200 mm stroke, 2mm/rev.

Lin. pot.
meter

Namur
(or 24V pnp)

SMU
(or JVL)

M2, Stepper
motor unit

Optional

Y2, Valve for water
switch Cooling / Axio wash

(X14)

P
U BP1, Pressostat on

cooling water
(0.5 bar switch or analog)

(X11)

Door guard lock,
unlock solenoid

1x outputs
(24V-1 chain)(X4)

70 rpm.

M3, Gearmotor

24V dc
  4 W Motor for handle lock

S2,
2nd-hand switch
push button

Data in/out

Safe status
(npn)

HQ2, Ref. pos. sensor

(X7)YS1
Thermal
NC switch
+155°C

Thermal
sensor
type PTY

24V pnp
HQ1, Tacho

1x analog input
12 bit res.

+/- 24Vdc, 1A
(24V-1 chain)

A1

Z1

A2

A3

A4

F1-F3

F4-F5

RP1, Position sensor
(optional)

QS1, Aux. contact

24V-1
(unswitched)

K1, Contactor

(X4) 1x outputs
(24V-1 chain)

HL2,
Straight Line Laser
(optional)

22

13

14

51 52

1

2

1

2

To M2 stepper
motor unit

From HQ1
tacho

M4, Stepper
motor

0-600 rpm.

0.8 Nm
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Bottom Frame

16153050

Front Plate

Cutting Chamber

X-table
Y-table Laser

Back Plate Mains Inlet

QS1

Water Valve Assembly

M2,
Y-Table 
Stepper
Motor Unit

Light assembly

M1
AC Motor

F4-F5

K1

Fuses

Contactor

Z1

A1
Inverter

EMC-Filter

F1-F3
Fuses

X17

X
4

A3, PCB

X19

X12

X9

X2+14

S1
Emergency stop

X10

X
4+15+16

Connector Plate
Connectors for:
- X2, Aux. output
- X3, Cooli
- X4, RS232 (LAN)
- X5, USB (device)

M4, X-Table 
Stepper Motor

M3, DC-motor
Handle lock

RP1, X-Table
Pos. sensor

HQ2, 
Ref.Sensor

YS1
Door
Lock

X2

A4

SB1

BR1

Touch Pad

Display

Turn/push
button

RQ1
2-axis
Joystick

X5

X
7

X
4+11

X
8

X
11

Cutting Arm

Y1+Y2
Water Valves

BP1
Pressure switch

3

3

Top Cabinet

4

2

2

2

3

3 7

2

5

3

4

6
2 2

- Physical Distribution

FTH / FTH

EL-compartment

3

14

114

P
TY

K
lixon

S2

34

5+s

2

5+s

2 6

X1 

P
ow

er

A2
Power
Supply

X13

Mains
Switch

X42

4

4+s
X30

X14
2

4

8

2

2

X16

X31 4+s

M12-5

M12-8

X10

X21

HL2

HL1

HQ1
Tacho

4

3

4

3 2

X13

X23

X12

X11

X14

X15

X9

2

X17 X18 X19

X8

X7

X20

2

2

X6

(optional)

A5,
Stepper
Motor
Driver
(optional)
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QS1

L1

PE

L2

L3

Must be short circuit protected
with external fuses,
Fmax: See note #1.

VOLTAGE / FREQ.
(from nameplate)

3x200-240V / 50-60Hz

3x380-480V / 50-60Hz

F1, F2, F3

(See Note #2)

3x 30 AT (CC)

3x 15 AT (CC)

L1

L2

L3

T1

T2

T3

Note #1:
(max.
ext. fuse)

3x 50 AT

3x 50 AT

X1

XPE1

F5

F4

1

2

5

6

MAIN MOTORM1

3

4

K1

XPE11

YE/GN 3

XPE3XPE2

YE/GN 2

XPE10
Base

BK1

BK2

BK3

YE/GN1

BK4

BK5

BK6

BK18

BK19

AKR/FTH

Note #2:
F1 to F5 are current limmiting fuses
(CC) = class-CC characteristics

Discotom-100
- Circuit diagram

N

BK7

BK8

L1 L2

U V W

UL508 approved, IEC60950-1

CUT OFF WHEEL

Belt 1.17:1

BK
9

BK
10

BK
11

M1

(Connection)

Delta

Star

F4, F5

(See Note #2)

2x 2 AT (CC)

2x 1 AT (CC)

M1

(Nom. power)

4,0 kW, S1

4,0 kW, S1

1: WH
2: BN
3: GN
4: YE
5: GY
6: PK
7: BU
8: RD

COLOR CODES
LIYY CABLES

Switchmode
Powersupply

Output
24Vdc / 5,0A

Wide range input
180-550Vac

PE

L2

L1

3

4
0V

24V

XPE4

2

1

From page 3
PCB A3-X4

AWG12

AWG12

BK
12

BK
13

BK
14

BK
15

BK
16

BK
17

Frequency
Inverter
5.5kW

PE

YE
/G

N
 8

To page 2
24Vdc supply

F1-F3

A2

Z1

A1

Tacho Sensor
HQ1

Rear plate

Plate for 
electronics

AWG12

BU-2

BU-1

(0.75mm²)

(0.75mm²)

BU-6
(0.75mm²)

(0.75mm²)

A1 (+)

A2 (-)

R1
1k5

AWG10 AWG10 AWG16

AC-motor

  4kW
 3400rpm
 @120hz

BU-5

From page 2
(Inverter RS485 communication)

From page 2
(Inverter Safe torque off function)

To page 2
(Inverter I/O 24V)

aux.
contacts

SP

SN

3/GS1

P24 (24V+)

4/GS2

11/EDM

CM2
To page 2
(Inverter Safe torque off status)

L (0V)

H (+10V)
O (Analog In)

PLC
L (0V)

XPE5
Solid
PE-screw
connection

PE

GN

YE

WH

BN

5 (Input)

15161718

To page 3, X31
(Motor Tacho signal)

19

4x 0.25mm² + screen
W15

(Safe Torque Off)

(Safety Status)

(RS485)

To page 2
A3 PCB, X17:3

L3

X30

BU-8

(0.75mm²)

(0.75mm²)

BU-7

4x 0.25mm²
W2

BK

7x 0.25mm²
W3

BN

WH

GN

YE

GY

PK

BU

Functionel
Ground

KTY

+130°
N.C.

24Vdc, PNP

1500-3000 rpm.

WH

BN

GN

YE

PE

YE/GN 6

XPE6

YE/GN 4

XPE12

YE/GN 7

XPE7

Front plate

YE/GN 5

AWG10 AWG10 AWG16

AWG12

AWG12

AWG16

AWG10

13

23

14

24

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

(0.75mm²)
BU-26

0.5mm²

Rev. B 30.08.13 AKR, Changes to W10
& X-table control box
Rev. C 11.12.13 AKR, Changes to X-table
control box, BR2 and YE/GN9 added.
Rev. D 30.04.13 AKR, Change to wire 
colors on A5-J3 and A5-J5
Rev. E, 2014-12-22 FTH, RD1 added
between XPE12 and A1:X25 (-DC)

XPE13

YE/GN 9

XPE14

AWG12

Cover

Rear plate

R1

R2

TB2

TB1 U V WPE

GN

WH +

-
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AKR/FTH

Discotom-100
- Circuit diagram

X15-2

X15-5

Connector Mounting Plate

X5

(0.75mm²)

X3

(0.75mm²)

X2

X15-1 USB-B

X15-3

X15-4

X16-7

X16-3

(Optional)

X16-4

+24V

GND

CAN-H

CAN-L

GND

(Accessories)

+24V-1 chain

(0.75mm²)

GND

RS232-TX

RS232-RX

4p female

+24V-2 chain

X16-2

Aux. output

(0.75mm²)

+24V-3 chain

X16-6
X16-1
X16-5

5p female

(Accessories)

(For LAN)

X2-1

X2-2

X2-3

X2-4

RS-232

USB
(device)

Recirculation Unit
(Cooli)

3
1

X12

W8

W5
0,5mm pitch

X23

X9-1
X9-2

PCB

10-poles flat cable

A3

X12

1
2
3

Vbus

4

D-

4

3

40-poles flat cable

Emergency Stop
push buttom
(supervision signal)

S1-2
BU-9

BU-10

X14-4

D+

X14-3

Input

GND

GND

1 2

RD

WH

7x 0.25mm²

Data

(2x 0.25mm²)

3

+ LED
- LED

YE

4

A4

GN

Display

BU

BN

PK

PK

WH

320x240 dots
color TFT

WH

GY

W7

Emergency Stop
push buttom

S1-1 1
SB1

X1-3

X1-2

Touch Pad

RD

4x6 matrix

WH

GN

X4

4x AWG24 + shield

9p male

BK

Shield

(0.75mm²)

(0.75mm²)

Joystick

2-axis joystick

2
1

X11

3
4
5
6

X10-1

X10-10

0V

+5V
X-axis
Y-axis

CT ref.X10-5

X10-3
X10-2

BK

GN

YE

BU

RD

OR

1: WH
2: BN
3: GN
4: YE
5: GY
6: PK
7: BU
8: RD

COLOR CODES
LIYY CABLES

From page 1
(24Vdc power

0V

24V

1

2

1413

Hood Safetey Switch
(supervision signal)

YS1-4 3

Hood Safety Switch
and lock
(power to unlock)

YS1

(0.75mm²)

(0.75mm²)

BU-15

BU-16

X14-2

X14-1

Input

GND

51 52

2122

To page 1
(Inverter Safe
torque off function)

X30

6-poles flat cableX19

BR1 Turn- /push button

A+B signal
(turn)

Switch sigal
(push)

RQ1

X17-3

X17-2
X17-7

RS485+
RS485-

GND

To page 1
(Inverter RS485
communication)

S2

2-hand
start
button

E1 (+)

E2 (-)

X4-1

X4-7

+24V-1

Output

Power to
unlock

YS1, Hood Lock
(power to unlock)

BU-11
(0.75mm²)

BU-12

(0.75mm²)

BU-13

(0.75mm²)

BU-14

(0.75mm²)

5

8

7
INH+X17-4

INH- (+24V-3 controlled)X17-5
10

11
12

9

From page 1
(Inverter
Safety Status) X14-5

X14-6
GND
Input

13
14

From page 1
(Inverter I/O GND)

4

6

(0.75mm²)
BU-17

(0.75mm²)
BU-18

(0.75mm²)
BU-19

(0.75mm²)

BU-22

(2x 0.75mm²)
BU-23

BU-24

(2x 0.75mm²)
BU-25

BU-26
(0.75mm²)

WH

BN

GN

YE

GY

PK

BU

BU-21

5

6

4

3

2

1

8

7

BU-4

BU-3

BU-2

BU-1

2

VT n.c.

n.c.

7x 0.25mm²
W3

X13

WH

GY

GN

BN

PK

6x 0.25mm²

W6

X10-4 YE

1
2

4
5

3

BU-27

BU-28
+24V

0V
(2x 0.75mm²)

X4-5
X4-11

+24V-2
Sink Driver

8x 0.5mm²

W4

BU-20
(0.75mm²)

WH

BN

GN

YE

GY

PK

BU

RD

8pole M12

Rev. B 30.08.13 AKR, Changes to W10
& X-table control box
Rev. C 11.12.13 AKR, Changes to X-table
control box, BR2 and YE/GN9 added.
Rev. D 30.04.13 AKR, Change to wire 
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X23
-DC
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AKR/FTH

Discotom-100
- Circuit diagram

1: WH
2: BN
3: GN
4: YE
5: GY
6: PK
7: BU
8: RD

COLOR CODES
LIYY CABLES

1
2

4
3

1
2

4
3

X8

X10

X6
X5-1 BU-45

X5-3

X5-2

X5-4

24Vdc
LED strip

1
2

4

HL1
RD

BU-29

(2x 0.75mm²)
BU-30

BU-31

(2x 0.75mm²)
BU-32

BU-33

(2x 0.75mm²)
BU-34

Y1
X4-3

BU-41

X4-9

X4-4

X4-10 BU-42

BU-43

+24V-2

+24V-2

BU-44

Sink Driver

Sink Driver

(0.75mm²)

(0.75mm²)

(0.75mm²)

(0.75mm²)

Y2

Water for
cut off wheel cooling

Water for
Axiowash

5 5

5

Motor
DC

24V / 4W

Gear Motor
for handle lock

M3
+

X22

-

X7-1

X7-8

X7
1
2

4
5

3

BU-46

BU-48

BP1
Water
Pressure Switch

X11-12

BU-47

BK

U

P

RD

X11-10

+

 -

3

Laser

Straight Line

HL2

BK
LASER
(optional)

+24V-1

+24V-1

GND
X11-11

+5V
Input

X4-2 

X4-8

(0.75mm²)

(0.75mm²)To page 1
(Contactor K1
via QS1)

0V

24V BU-6

BU-5 Output

24V-1

WORKING LIGHT+

 -

1

2

1

2

X23

PCBA3

2pole Minifit

5pole M12

5pole M12

BK

BN

GY

WH

BU

6
1

2
4

3

6
1

2
3

4

X16 X17

8
9

YE

GY

6

4

1 2

5

4 3

4

5

6123 4 X19X18 0V

24V

A-ch.

B-ch.

Index

1

J5

From page 1:
HQ1  (Motor Tacho signal)

Stepper
Motor

Stepper motor
for spindle

M4
1

X21
4x 0.25mm² 
W22

7

6

D-sub female
(crimp)

D-sub male
(crimp)

WH

BN

X20

YE

8

WH
BN

GN

YE 9

12

W14
4x 0.25mm²

6
7

WH

8

9

BN

GN

YE

BL

RD

BK

GN

J3
B A

Feed back
potentiometer

Rotary encoder
200 pulses/rev1

BR2

1

W13

4

5x 0.25mm²

5
2
3

3

2

1

5pole M12

8pole M12

1

CVI P-

J2
P+

13

BU-51

BU-50

BU-52

BU-53

BU-54

M2

BK

GY

2x AWG26 

X14

2

X15

3

4

115

6

7

24V Power input
24V Logic input

CAN Hi
CAN Lo

GND
GND

24V Logic output

Input

HQ2

Y-table, integrated stepper
motor and driver

YE

WH

GY
3x 0.25mm² 

GN

YE

WH

BN

GY

GN

BN

WH

YE

4

WH

GY

BN

YE

GN

1

2

24Vdc, PNP
Proximity Sensor

3

BU

BU

BK

BK

BN

BN

Y-table reference
position sensor

X31

1
8

4
7

W11
4x 0.25mm²

RD

WH

BU

YE

5
6

(5x 0.75mm²)

X8-6+24V-3
X8-1

X8-2
X8-3

X8-4

X8-8

5x 0.5mm² 
W10

+24V-1

CAN Hi
CAN Lo

GND

GND-S

Input

8pole Minifit

8pole Minifit

5x 0.25mm² 
W21

A5 X-table steppermotor driver

3

4

5

6B-
B+
A-
A+

X32

10

J6
CAN_H

CAN_L

7

5x 0.25mm² 
W20

4x 0.25mm² 
W23

3

2

1

GN

BN

WH

GNBN

WH
2x AWG26 

G
N

BNYEW
H

G
Y

G
Y

W
H

YEBNG
N

Rev. B 30.08.13 AKR, Changes to W10
& X-table control box
Rev. C 11.12.13 AKR, Changes to X-table
control box, BR2 and YE/GN9 added.
Rev. D 30.04.13 AKR, Change to wire 
colors on A5-J3 and A5-J5
Rev. E, 2014-12-22 FTH, RD1 added
between XPE12 and A1:X25 (-DC)

W12

YE

GY

BN

GN
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AKR/FTH

Discotom-100
- Circuit diagram, Safety Related Circuits

12

Switchmode
Powersupply

24Vdc
5,0A

A2

µP-Circuit

A3, Control Board

A5+M4

2

S1
Emergency Stop push buttom

Isolation 3kVac
(input/output)

Safety Standards:
UL508, EN50950-1

Y1+2

Valves
for water

M2

Stepper Motor Unit
for Y-table

Supply
input

Power and
Control Circuit for

X- and Y-table
stepper motors

M1

AC-Motor for
Cut-off wheel

XPE
Bottom
Frame

Safe Torque Off
input-1    input-2

A1

Supervision inputs

24V-1

24V-2

24V-3

5

X2

Connector for
Aux. output

Frequency Inverter

4

Driver for:

Solenoid
Valves

2

34

2221

YS1
Door Safety Switch
and lock

Driver for:

Door
Unlock

Driver for:

Aux. output

1413

2

34

2

Connector for
Rec. Unit

X3

Driver for:

Cooli
Interface

S2
2-hand start button

Shown with door
closed and locked

2 2

4

2

L1

L2

L3

PE

U+V+W

Overload

+t (155°C)

QS1

L1

L2

L3

T1

T2

T3

PE

Bottom
Frame

PE

F1-F3

F4-F5 KTY Sensor
(analog temp.sensor)

2

Cut Off
Wheel

5251

X1-2

GND

X1-3

X2-1 X2-2 X2-3 X2-4

2Supervision
3 Data I/O

2 Safe Torque Off
status

K1

(K1 is not part of safety circuits)

YS1
Power to
unlock

Driver for:

Inverter
enable

Stepper Motor Unit
for X-table

Rev. B 30.08.13 AKR, Changes to W10
& X-table control box
Rev. C 11.12.13 AKR, Changes to X-table
control box, BR2 and YE/GN9 added.
Rev. D 30.04.13 AKR, Change to wire 
colors on A5-J3 and A5-J5
Rev. E, 2014-12-22 FTH, RD1 added
between XPE12 and A1:X25 (-DC)
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QS1

L1

PE

L2

L3

Must be short circuit protected
with external fuses,
Fmax: See note #1.

VOLTAGE / FREQ.
(from nameplate)

3x200-240V / 50-60Hz

3x380-480V / 50-60Hz

F1, F2, F3

(See Note #2)

3x 30 AT (CC)

3x 20 AT (CC)

L1

L2

L3

T1

T2

T3

Note #1:
(max.
ext. fuse)

3x 50 AT

3x 50 AT

X1

XPE1

F5

F4

1

2

5

6

MAIN MOTORM1

3

4

K1

XPE11

YE/GN 3

XPE3XPE2

YE/GN 2

XPE10
Base

BK1

BK2

BK3

YE/GN1

BK4

BK5

BK6

BK18

BK19

FTH

Note #2:
F1 to F5 are current limmiting fuses
(CC) = class-CC characteristics

Discotom-100
- Circuit diagram

N

BK7

BK8

L1 L2

U V W

UL508 approved, IEC60950-1

CUT OFF WHEEL

Belt 1.17:1

BK
9

BK
10

BK
11

M1

(Connection)

Delta

Star

F4, F5

(See Note #2)

2x 2 AT (CC)

2x 1 AT (CC)

M1

(Nom. power)

4,0 kW, S1

4,0 kW, S1

1: WH
2: BN
3: GN
4: YE
5: GY
6: PK
7: BU
8: RD

COLOR CODES
LIYY CABLES

Switchmode
Powersupply

Output
24Vdc / 5,0A

Wide range input
180-550Vac

PE

L2

L1

3

4
0V

24V

XPE4

2

1

From page 2
PCB A3-X4

AWG12

AWG12

BK
12

BK
13

BK
14

BK
15

BK
16

BK
17

Frequency
Inverter
5.5kW

PE

YE
/G

N
 8

To page 2
24Vdc supply

F1-F3

A2

Z1

A1

Tacho Sensor
HQ1

Rear plate

Plate for 
electronics

AWG12

BU-2

BU-1

(0.75mm²)

(0.75mm²)

BU-66
(0.75mm²)

(0.75mm²)

A1 (+)

A2 (-)

R1
1k5

AWG10 AWG10 AWG16

AC-motor

  4kW
 3400rpm
 @120hz

BU-65

From page 2, A3-X17
(Inverter RS485 communication)

From page 2, KS1
(Inverter Safe torque off function)

To page 2, X30:15
(Inverter I/O 24V)

aux.
contacts

SP

SN

3/GS1

P24 (24V+)

4/GS2

11/EDM

CM2
To page 2, A3-X14
(Inverter Safe torque off status)

L (0V)

H (+10V)
O (Analog In)

PLC
L (0V)

XPE5
Solid
PE-screw
connection
via chassis

PE

GN

YE

WH

BN

5 (Input)

891011

To page 3, X31
(Motor Tacho signal)

12

4x 0.25mm² + screen
W15

(Safe Torque Off)

(Safety Status)

(RS485)

To page 2
A3 PCB, X17:3

L3

X33

BU-38

(0.75mm²)

(0.75mm²)

BU-39

4x 0.25mm²
W2

BK

7x 0.25mm²
W3

BN

WH

GN

YE

GY

PK

BU

Functionel
Ground

KTY

+130°
N.C.

24Vdc, PNP

1500-3000 rpm.

WH

BN

GN

YE

PE

YE/GN 6

XPE6

YE/GN 4

XPE12

YE/GN 7

XPE7

Front plate

YE/GN 5

AWG10 AWG10 AWG16

AWG12

AWG12

AWG16

AWG10

13

23

14

24

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

(0.75mm²)
BU-26

0.5mm²

XPE13

YE/GN 9

XPE14

AWG12

Cover

Rear plate

R1

R2

TB2

TB1 U V WPE

GN

WH +

-

BK
20

 *

BK
21

 *

BK
22

 * AWG12
* Wire numbers - only
  when Schaffner filter

1

2

3

4

5

6

7

X33

Rev.A: 2016-12-27 FTH
Safety relay configuration
Derived from 16153100G

BU-60

BU-21

BU-22

BU-69

BU-70

BU-67

BU-68

C.C.W. rotation
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FTH

1: WH
2: BN
3: GN
4: YE
5: GY
6: PK
7: BU
8: RD

COLOR CODES
LIYY CABLES

B
U

-16

B
U

-17

B
U

-18

BU-13

BU-12

W4-GN

W4-YE

W4-GY

Safety Relay

X30-1

X30-2

S1-1

S1-2

X30-8

X30-9
X2-4

S2
Hold-to-run button,
for table movement when
working zone guard is open

X4-1 +24V-1BU-14

X4-7 Output

Logic Circuit

A1A2

T31 T32 14 24 34

13 23 33
41

42

1

2
Reset

Power

KS1

X30-3
X30-12

1

2

1

2

51

52

71

72

All contacts are shown
under these conditions:
- un-powered
- emergency stop un-activated
- workzone guard closed

X30-6

X30-7

X30-13

YS1

S1

Discotom-100
- Circuit diagram

X15-2

X15-5

Connector Mounting Plate

X5

X3

X2

X15-1 USB-B

X15-3

X15-4

X16-7

X16-3

(Optional)

X16-4

+24V

GND

CAN-H

CAN-L

GND

(Accessories)

+24V-1 chain

GND

RS232-TX

RS232-RX

4p female

+24V-2 chain
(E-stop status)

X16-2

Aux. output

+24V-3 chain
(Locking Device status)

X16-6

X16-1
X16-5

5p female

(Accessories)

(For LAN)

X2-1

X2-2

X2-3

RS-232

USB
(device)

Recirculation Unit
(Cooli)

3
1

X12

W8

W5
0,5mm pitch

X23

X9-1
X9-2

PCB

10-poles flat cable

A3

X12

1
2

3

Vbus

4

D-

40-poles flat cable

D+

GND

1 2

RD

WH

6x 0.25mm²

Data

(2x 0.25mm²)

3

+ LED
- LED

GN

4

A4

BN

Display

PK

WH

GY

PK

320x240 dots
color TFT

WH

YE

W7

Emergency Stop
push buttom

S1

SB1

X1-3

X1-2

Touch Pad

RD

4x6 matrix

WH

GN

X4

4x AWG24 + shield

9p male

BK

Shield

Joystick

2-axis joystick

2
1

X11

3
4
5
6

X10-1

X10-10

0V

+5V
X-axis
Y-axis

CT ref.X10-5

X10-3
X10-2

BK

GN

YE

BU

RD

OR

From page 1, A2
(24Vdc power) 0V

24V

Work Zone Guard
Interlock locking device
(power to unlock)

YS1

BU-19

BU-23

X14-2

X14-1

Input
(safety relay status)

GND

6-poles flat cableX19

BR1 Turn- /push button

A+B signal
(turn)

Switch sigal
(push)

RQ1

BU-10

BU-9

BU-8

BU-4

BU-3

VT n.c.

n.c.

WH

GY

GN

BN

PK

6x 0.25mm²

W6

X10-4 YE

1
2

4
5

3

BU-27

BU-28
+24V

0V
(2x 0.75mm²)

X4-5
X4-11

+24V-2
Sink Driver

XPE12
Front plate

X23
-DC

Functionel
ground

RD-1

W4-BN

W4-WH

W4-PK

BU-60

X10-9
STRAP
(coding for new safety design)

S1-3

1 2

Emergency Stop

BU-35 BU-360.5 mm² 0.5 mm²

A1

A2

Power to
unlock

BU-1

BU-2

BU-5 BU-6

BU-7

BU-11

BU-15

B
U

-5

B
U

-37

BU-60

BU-20 BU-21 BU-22BU-24

BU-50

BU-67

BU-68

BU-69

BU-70

From page 1, X33
(safety feed back
from Inverter)

To page 3, X16-6
(Power for M2+M4)

X14-6 Input

X14-5 GND

BU-29

BU-31
To page 3,
(Power for Y1+Y2) BU-20

X
30-4

X
30-5

To/from page 1,
Inverter via X33
(RS-485 Modbus)

X17-2 RS-485+

X4-2 

X4-8

To page 1
(Contactor K1
via QS1) -

+

Output

24V-1

BU-66

BU-65

To page 1
Inverter via X31
(Safe Torque Off)

GS1

GS2

P24From page 1
From inverter via X33
(safe torque off supply)

SP

SN

EDM

CM2

Rev.A: 2016-12-27 FTH
Safety relay configuration
Derived from 16153100G

X17-7 RS-485-

T11 T12T21 T22

W
16-B

U

W
16-B

N

2
X9

1
X30

-10 -11

B
U

-61

B
U

-62
W

4-B
U

W
4-R

D

Work Zone Guard
Interlock (switch)

YS1

Work Zone Guard
Safety hinge (switch)

SS1 SS1

21

22

YS1

X17-3 GNDFrom page 1, X33
(Inverter L, 0V)

BU-26L, 0V

D1
60V / 3A
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FTH

Discotom-100
- Circuit diagram

1: WH
2: BN
3: GN
4: YE
5: GY
6: PK
7: BU
8: RD

COLOR CODES
LIYY CABLES

X7
1
2

4
5

3

BU-46

BU-48

BP1
Water
Pressure Switch

X11-12

BU-47

BK

U

P

RD

X11-10

+

 -

3

Laser

Straight Line

HL2

BK
LASER
(optional)

+24V-1

+24V-1

GND
X11-11

+5V
Input

2pole Minifit

5pole M12

5pole M12

WORKING LIGHT+

 -

BK

BN

GY

WH

BU

6
1

2
4

3

6
1

2
3

4

X16 X17

8
9

YE

GY

6

4

1 2

5

4 3

4

5

6123 4 X19X18 0V

24V

A-ch.

B-ch.

Index

1

From page 2, X30-4
(Protected Power)

J5

From page 1:
HQ1  (Motor Tacho signal)

Stepper
Motor

Stepper motor
for spindle

M4
1

X21
4x 0.25mm² 
W22

7

6

D-sub female
(crimp)

D-sub male
(crimp)

WH

BN

X20

YE

8

WH
BN

GN

YE 9

12

W14
4x 0.25mm²

6
7

WH

8

9

BN

GN

YE

BL

RD

BK

GN

J3
B A

Rotational speed
feed back

Rotary encoder
200 pulses/rev1

BR2

1

W13

4

5x 0.25mm²

5
2
3

3

2

1

5pole M12

8pole M12

1

B
U

-31

CVI

From page 2, X30-5
(Protected Power)

P-

J2
P+

13

BU-51

BU-50

BU-52

BU-53

BU-54

M2

BK

GY

2x AWG26

X14

2

X15

3

4

115

6

7

24V Power input
24V Logic input

CAN Hi
CAN Lo

GND
GND

24V Logic output

Input

HQ2

Y-table, integrated stepper
motor and driver

YE

WH

GY
3x 0.25mm² 

GN

YE

WH

BN

GY

GN

BN

WH

YE

4
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1

2

24Vdc, PNP
Proximity Sensor

3
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position sensor
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1
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4
7

W11
4x 0.25mm²
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5
6
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X8-6+24V-3
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X8-8
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W10

+24V-1

CAN Hi
CAN Lo

GND

GND-S

Input

8pole Minifit

8pole Minifit

5x 0.25mm² 
W21

A5, X-table stepmotor controller

3

4

5

6B-
B+
A-
A+

X32
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J6
CAN_H

CAN_L

7

5x 0.25mm² 
W20
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W23

3
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1
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WH

GNBN
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H
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H
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1

2

1

2

X23

PCBA3

1
2

4
3

1
2

4
3

X8

X10

X6
X5-1 BU-45

X5-3

X5-2

X5-4

24Vdc
LED strip

1
2

4

HL1
RD

B
U

-29

(2x 0.75mm²)
BU-30

(2x 0.75mm²)
BU-32

BU-33

(2x 0.75mm²)
BU-34

Y1
X4-3

BU-41

X4-9

X4-4

X4-10 BU-42

BU-43

+24V-2

+24V-2

BU-44

Sink Driver

Sink Driver

(0.75mm²)

(0.75mm²)

(0.75mm²)

(0.75mm²)

Y2

YE

Water for
cut off wheel cooling

GY

GN

WH

BN

Water for
Axiowash

W12

(Optional, X-table)

5 5

5

Motor
DC

24V / 4W

Gear Motor
for handle lock

M3
+

X22

-

X7-1

X7-8
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FTH

Discotom-100
- Circuit diagram, Safety Related Circuits

M1

AC-Motor for
Cut-off wheelA1 Frequency Inverter

2 3

4

2

L1+L2+L3 U+V+W

Overload

+t (155°C)

KTY Sensor
(analog temp.sensor)

Cut Off
Wheel

2Supervision

Data I/O
RS-485
(Modbus)

S1
Emergency Stop
Push buttom

4
L1+L2+L3 + PE

Logic Circuit

A1 A2

Switchmode
Powersupply

24Vdc
5,0A

A2

A3, Control Board

Isolation 3kVac
(input/output)

Safety Standards:
UL508, EN50950-1

M2

X3

M4

Safety Relay
KS1

S2
Hold-to-run button

Y1 Y2S1-2

YS1 Power to
unlock

Locking Device

Start of ext.
cooling pump

Power

Power

C
AN

 C
om

m
unication

X1-3X1-2
GND 24V-1 24V-1

X2-1 X2-2
24V-2

Em
ergency Stop

Status

C
ooling Pum

p start
(high side output)

X2-4X2-3

W
ork zone guard

locking device status

42 41

X14-1
GND

X14-2
input

W
ork zone guard

interlock status

GND output

W
ork zone guard lock

(low
 side output)

+24V-1
X4-1 X4-7

output
X4-9 X4-10

C
ot-off w

heel cooling
(low

 side output)

Axio W
ash

(low
 side output)

Table m
otors

C
om

m
ands

and status

X8
CAN

S1-1

S1-3

L1+L2

X16-5 X16-1
24V-2 24V-3

13

23

33

14

24

34

0V

+24V

T31

T32

Safe Torque Off
Circuit

input-2
input-1
24V (out)

status

All contacts are shown
under these conditions:
- un-powered
- emergency stop un-activated
- workzone guard closed

X14-6
input

X17

C
om

m
ands

and status

Safe Torque O
ff

status from
 inverter

output outputModbus

Rev.A: 2016-12-27 FTH
Safety relay configuration
Derived from 16153100G

YS1
Work Zone Guard
Interlock Switch

SS1
Work Zone Guard
Safety hinge switch

T21

T22

T11

T12

12

2122

Stepper motor for
Y-table

Stepper motor for
X-table (optional)

D1
60V / 3A

4

Size

Scale

CAGE Code DWG NO Rev

Sheet
of

telephone: +45 44 600 800

Struers ApS

16153101
Monday, April 10, 2017

4 4

A2

Pederstrupvej 84
DK-2750 Ballerup
Denmark

A
Size

Scale

CAGE Code DWG NO Rev

Sheet
of

telephone: +45 44 600 800

Struers ApS

16153101
Monday, April 10, 2017

4 4

A2

Pederstrupvej 84
DK-2750 Ballerup
Denmark

A
Size

Scale

CAGE Code DWG NO Rev

Sheet
of

telephone: +45 44 600 800

Struers ApS

16153101
Monday, April 10, 2017

4 4

A2

Pederstrupvej 84
DK-2750 Ballerup
Denmark

A



L1

L2

L3

N

        QS1
Mains Switch

L2 T2

T3

13

14 24

23

         A2
Power Supply

      K1
Contactor

1 3 5

2 4 6

21

22

L3

T1L1

F5 F4 F3 F2 F1

DC OK

L2 L1

-V +V

L1

L2

L3

U

V

W

M1, Connection Box (400V version) M1, Connection Box (200V version)

AKR

Discotom-100
- Wiring diagram

XPE3

XPE2

XPE1

FG XPE4 XPE5 XPE6 XPE7

XPE10

XPE11

XPE12

A1, Frequency inverter

Z1,Filter

Color Codes:
BK = BLACK

BN = BROWN

RD = RED

OG = ORANGE

YE = YELLOW

GN = GREEN

BU = BLUE

VT = VIOLET

GY = GREY

WH = WHITE

PK = PINK

GNYE = GREEN/YELLOW

V2 W1

V1U2

W2 U1TB1

R1
R2

TB2

KTY

+130°
N.C.

V2 W1

V1U2

W2 U1TB1

R1
R2

TB2

KTY

+130°
N.C.

Base

(BASE)

(REAR PLATE)

(FRONT PLATE)

Rev. B 30.08.13 AKR Changes to W10
& X-table control Box. page.3
Rev. C 11.12.13 AKR Changes to X-table
control box, BR2 and YE/GN9 added. 
Rev. D, 2014-12-22 FTH, RD1 added
between XPE12 and A1:X25 (-DC)
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YE/GN6
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YE/GN1
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8
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10976 8
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6

X26
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X24

-DC

X25
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3

X1
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X2

123456
12 11 10 8 79

X4 123456
14 13 12 10 911

X3
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1516
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34

X51
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X6

123456
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X7
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2
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4 3
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14
12
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8
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8
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4 21 2 X123 4 5 6 7 8 9 10

1
40

X23

DC OK

L2 L1

-V +V

19 17 1013 111214 79 8 4 3

1.5k
R1

18 16X30 125615          A2
Power Supply

       K1
Contactor

1 3 5

2 4 6

21

22 S
N

7
6

5
4

3
2

1
L

P
LC

A
L2

A
L1

A
L0

24

S
P

E
0

E
A

H
O

O
I

L
A

M
C

M
2

12
11

1 40

-LED+LED

A4, Display

Contact surface 
towards Display

W5

X12

X10

X11

X18
X17X15

X14X13

X9

X20

1 2 3
54 6

1 2 3
65 7

4
8X16

W4

A3, Printed Circuit Board

A1+ A2- Strap

        QS1
Mains Switch 

L2 T2

T3

13

14 24

23

S1, E-Stop

4 3

12

   SB-1
Keypad

W6

W8
W7

W3

W2

S2

L3

T1L1

321
5 64

X11

1 2 3
54 6

AKR

Discotom-100
- Wiring diagram

   RQ1
Joystick

BR1

X10
21

4 35
X8

21

4 35

HL2

(Optional laser)

HL1, Working Light

O
m

ro
n,

 M
X

2 
In

ve
rte

r

Off
On

On
Off

On
Off

X7 X6
12

3 45

12

3 45

FG

1

2 3

4

5 4

1

3

1

9

W8W7
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W4

W15

1 2
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3

56
7 8

YS1, Safety lock
TO PAGE 3
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RD = RED

OG = ORANGE

YE = YELLOW

GN = GREEN

BU = BLUE

VT = VIOLET

GY = GREY

WH = WHITE

PK = PINK

GNYE = GREEN/YELLOW

X2 X3 X4 X5

A1, Frequency inverter

Z1,Filter
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Rev. B 30.08.13 AKR Changes to W10
& X-table control Box. page.3
Rev. C 11.12.13 AKR Changes to X-table
control box, BR2 and YE/GN9 added. 
Rev. D, 2014-12-22 FTH, RD1 added
between XPE12 and A1:X25 (-DC)
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R
1

R
2

TB2

2
3

KTY

Discotom-100
- Wiring diagram

AKR

7
4

1

8

+130°
N.C.

1

6

4

2

5

5

37
6

8

X14

2 1

X15

X16

Motor Gear Motor
for handle lockDC

M3
+-

Y-Table spindle tube

W11

               M2
Integrated Stepmotor

Base

HQ1

HQ2

1HQ1

HQ2
9

1

3

9

7
4

2

Stepper motor
for spindle

Stepper
Motor

8

6
15

3
2

5
6

1

4 8
7

M4

BR2

X20 X21

W14
W13

Rotary encoder

M1, Connection box

5

6

W22

(Optional, X-table)

1

3 2

5
4
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W11 W10
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G
E

 2

3
2

5
6
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4

W21W20
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8
7

  X-table
stepmotor 
   driver
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2 1 2
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Color Codes:
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RD = RED

OG = ORANGE

YE = YELLOW

GN = GREEN

BU = BLUE

VT = VIOLET

GY = GREY

WH = WHITE

PK = PINK

GNYE = GREEN/YELLOW
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2
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W1 V1
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TB1

Rev. B 30.08.13 AKR Changes to W10
& X-table control Box. page.3
Rev. C 11.12.13 AKR Changes to X-table
control box, BR2 and YE/GN9 added. 
Rev. D, 2014-12-22 FTH, RD1 added
between XPE12 and A1:X25 (-DC)
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Mains
switch

X1

24V-1 input
(unswitched)

24V-2 input.
(Emergency Stop switched)

24V-3 input
(Emergency Stop switched +
hood guard switched)

Printed Circuit Board
   (Tegramin PCB)

TFT Color Display,
320x240 dots
with white LED
backlight

3x200-240V or
3x380-480V,
50/60 Hz

Main Supply in

QS1

2850
rpm.

Belt
1,17 : 1 @ 60Hz
1 : 1 @ 50Hz

M1, AC-motor

Connector for
Struers Memory
Module

S1, Emergency
Stop switch

3x SPI

3~ 
2.2 kW

Connector for
Initial prog.

Connector for
Debug / Test

CPU, V850SJ3, 1M flash, 60K ram
SRAM, 256Kx16
NVRAM, serial 32Kx8
Display Controler, S1D13706
Real time clock
Heart beat Indicator
PCB-version detection
Buzzer
6x voltage supervision, 10bits ADC

+/- 6%

Input
Emergency Stop
supervision

2850 / 3450
   rpm.

(X22) (X21)(X20)

(X1)

(X2)

(X2)

(X2)

(X2)

(X14)

- Total Overview

FTH / FTH

YS1,
Door guard
safety switch

21

24V + CAN
(24V-2 chain)RS232

X4, Connector
for LAN

X3, Connector
for Cooli

USB

X2, Connector for
aux. output ???

+24V
(24V-2 chain)

X5, Connector
for Service

(X15) (X16) (X16) (X4)

XX,
2-axis Joy stick

BR1,
Turn/push button

SB1, Touch pad

HL1,
Cutting chamber light (LED)

(X14)
Input
Hood guard sw.
supervision

(X23) (X9) (X12) (X19) (X10)

Power Supply
Input: 200-480Vac
Output: 24Vdc, 5A

LASER
Cutting line
indicator

8-ch. analog
inputs

(X5)

(X5)

1x 24Vdc output
(24V-1 chain)

Y1, Valve for
water on/off

(X4)
2x outputs
(24V-2 chain)

Connectors on backplate

3p

Cut-off wheel

2p3p

3p

1x 24Vdc output
(24V-1 chain)

5V,
2+1 dig.input

6x4 matris
(6out / 4in)

12V PWM

data light

Epson
S1D13706

Input
K1
supervision

Y2, Valve for water
switch Cooling / Axio wash

(X14)

P
U BP1, Pressostat on

cooling water
(0.5 bar switch or analog)

(X11)

Door guard lock,
unlock solenoid

1x outputs
(24V-1 chain)(X4)

70 rpm.

M3, Gearmotor

24V dc
  4 W Motor for handle lock

S2,
2nd-hand switch
push button

(X7)

YS1

Thermal
NC switch
+155°C

24V pnp
HQ1, Tacho

1x analog input
12 bit res.

+/- 24Vdc, 1A
(24V-1 chain)

A2

A3

A4

F1-F3

F4-F5

24V-1
(unswitched)

K1, Contactor

HL2,
Straight Line Laser
(optional)

22

13

14

51 52

1

2

3

4

1x outputs
(24V-3 chain)(X4)

3p

YS1

YS1

K1

S1

To M2
(stepper 
motor unit)

From HQ1
tacho

M4, Stepper
motor

0-600 rpm.

0-300 rpm.
Spindle

(X8)
CAN + 24V supply
(24V-3 chain)

X-table (optional)

A5, Stepper
motor driver

0.8 Nm

HQ2, Ref. pos. sensor

(X11)
1x analog input
12 bit res.

RP1, Position sensor
(optional)

Spindle

Y-table

200 mm stroke, 2mm/rev.

Lin. pot.
meter

Namur
(or 24V pnp)

SMU
(or JVL)

M2, Stepper
motor unit

100 mm stroke, 2mm/rev.

T1, Current transformer

(X11) 1x analog input
12 bit res.
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Bottom Frame

16253050

Front Plate

Cutting Chamber

Y-table

Back Plate Mains Inlet

QS1

Light assembly

M1
AC Motor

F4-F5

K1

Fuses

Contactor

F1-F3
Fuses

A3, PCB

S1
Emergency stop

X
4+15+16

Connector Plate
Connectors for:
- X2, Aux. output
- X3, Cooli
- X4, RS232 (LAN)
- X5, USB (device)

HQ2, 
Ref.Sensor

YS1
Door
Lock

X2

X5

X
7

X
4+11

X
8

X
11

Cutting Arm

3

3

Top Cabinet

2

3

3 7

4

7

- Physical Distribution

FTH / FTH

EL-compartment

3

14

4

4

K
lixon

S2

5+s 5+s

2 6

X1 

P
ow

er A2
Power
Supply X1

3

Mains
Switch

4

X30

X14
2

6

8 2

2

HL1

HQ1
Tacho

4

3

X4
X20

(optional)

X21

X-table

M4, X-Table 
Stepper Motor

RP1, X-Table
Pos. sensor

3

4

A5,
Stepper
Motor
Driver
(optional) 34

X31

M12-5

M12-8

M2,
Y-Table 
Stepper
Motor Unit

X14

X15

Water Valve Assembly

Y1+Y2
Water Valves

BP1
Pressure switch

22 2

X17 X18 X19

2

X16
M3, DC-motor
Handle lock

X8

X7
2

2

X6

X10

HL2

Laser

2

X9

2

X13

X19

X12

X9

X2+14

X10

A4

SB1

BR1

Touch Pad

Display

Turn/push
button

RQ1
2-axis
Joystick

X23

4

X12

X11

X4
2

T1
Current transformer

4
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QS1

L1

PE

L2

L3

Must be short circuit protected
with external fuses,
Fmax: See note #1.

VOLTAGE / FREQ.
(from nameplate)

3x200-210V / 60Hz

3x200V / 50Hz

3x220-240V / 60Hz

3x220-230V / 50Hz

3x380-415V / 60Hz

3x380-480V / 50Hz

3x460-480V / 60Hz

F1, F2, F3

(See Note #2)

3x 30 AT (CC)

3x 30 AT (CC)

3x 30 AT (CC)

3x 30 AT (CC)

3x 15 AT (CC)

3x 15 AT (CC)

3x 15 AT (CC)

L1

L2

L3

T1

T2

T3

Note #1:
(max.
ext. fuse)

3x 50 AT

3x 50 AT

3x 50 AT

3x 50 AT

3x 50 AT

3x 50 AT

3x 50 AT

X1

XPE1

F5

F4

1

2

5

6

MAIN MOTORM1

3

4

K1

XPE11

YE/GN 3

XPE3XPE2

YE/GN 2

XPE10
Base

BK1

BK2

BK3

YE/GN1

BK4

BK5

BK6

BK18

BK19

AKR/FTH

Note #2:
F1 to F5 are current limmiting fuses
(CC) = class-CC characteristics

Discotom-10
- Circuit diagram

N

BK7

BK8

UL508 approved, IEC60950-1

CUT OFF WHEEL

Belt
1.17:1 @ 60Hz
1:1 @ 50Hz

BK
9

BK
10

BK
11

M1

(Connection)

Delta

Delta

Delta

Delta

Star

Star

Star

F4, F5

(See Note #2)

2x 2 AT (CC)

2x 2 AT (CC)

2x 2 AT (CC)

2x 2 AT (CC)

2x 1 AT (CC)

2x 1 AT (CC)

2x 1 AT (CC)

M1

(Nom. power)

3,0 kW, S1

2,5 kW, S1

3,0 kW, S1

2,5 kW, S1

3,0 kW, S1

2,5 kW, S1

3,0 kW, S1

1: WH
2: BN
3: GN
4: YE
5: GY
6: PK
7: BU
8: RD

COLOR CODES
LIYY CABLES

Switchmode
Powersupply

Output
24Vdc / 5,0A

Wide range input
180-550Vac

PE

L2

L1

3

4
0V

24V

XPE4

2

1

AWG12

To page 2
24Vdc supply

F1-F3

A2

Tacho Sensor
HQ1

Rear plate

Plate for 
electronics

BU-2

BU-1

(0.75mm²)

(0.75mm²)

A1 (+)

A2 (-)

AWG10 AWG10 AWG16

AC-motor

2.5kW/3kW
2850/3400
     rpm
 

To page 3, X31
(Motor Tacho signal)

24Vdc, PNP

2850 rpm.

XPE5

YE/GN 4

XPE12

YE/GN 7

XPE7

Front plate

AWG10 AWG10 AWG16

AWG16

AWG10

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

U V W

BU-22
(0.75mm²)

(0.75mm²)
BU-21 From page 2

X30:9

To page 2
PCB A3-X11

AW
G

12

BK
12

BK
13

BK
14

YE/GN6

From page 2
X30:11

BU-23
(0.75mm²)

BU-24
(0.75mm²)

(0.75mm²)
BU-25

(0.75mm²)
BU-26

+130°
N.C.

(0.75mm²)
BU-19

(0.75mm²)
BU-20

From page 2
X30:8

-

+

To page 2
X30:12

From page 2
X30:10

To page 2
X30:9

T1, Current transformer

AWG12

21

22

T=1

XPE13

YE/GN 9

XPE14

AWG12

Cover

Rear plate

Rev. B 30.08.13 AKR, Changes to W10
& X-table control box
Rev.C 05.10.13 AKR, K1 Wiring changed,
BU-5 --> X4-6 and BU-6 to --> X4-12
Rev. D 11.12.13 AKR, Changes to x-table 
control box, BR2 and YE/GN9 added.
Rev. E 30.04.13 AKR, Change to wire 
colors on A5-J3 and A5-J5
Rev. F, 2014-12-22 FTH, RD1 added
between XPE12 and A1:X25 (-DC)
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AKR/FTH

Discotom-10
- Circuit diagram

X15-2

X15-5

Connector Mounting Plate

X5

(0.75mm²)

X3

(0.75mm²)

X2

X15-1 USB-B

X15-3

X15-4

X16-7

X16-3

(Optional)

X16-4

+24V

GND

CAN-H

CAN-L

GND

(Accessories)

+24V-1 chain

(0.75mm²)

GND

RS232-TX

RS232-RX

4p female

+24V-2 chain

X16-2

Aux. output

(0.75mm²)

+24V-3 chain

X16-6
X16-1
X16-5

5p female

(Accessories)

(For LAN)

X2-1

X2-2

X2-3

X2-4

RS-232

USB
(device)

Recirculation Unit
(Cooli)

3
1

X12

W8

W5
0,5mm pitch

X23

X9-1
X9-2

PCB

10-poles flat cable

A3

X12

1
2
3

Vbus

4

D-

4

3

40-poles flat cable

Emergency Stop
push buttom
(supervision signal)

S1-2
BU-9

BU-10

X14-4

D+

X14-3

Input

GND

GND

1 2

RD

WH

7x 0.25mm²

Data

(2x 0.25mm²)

3

+ LED
- LED

YE

4

A4

GN

Display

BU

BN

PK

PK

WH

320x240 dots
color TFT

WH

GY

W7

Emergency Stop
push buttom

S1-1 1
SB1

X1-3

X1-2

Touch Pad

RD

4x6 matrix

WH

GN

X4

4x AWG24 + shield

9p male

BK

Shield

(0.75mm²)

(0.75mm²)

Joystick

2-axis joystick

2
1

X11

3
4
5
6

X10-1

X10-10

0V

+5V
X-axis
Y-axis

CT ref.X10-5

X10-3
X10-2

BK

GN

YE

BU

RD

OR

1: WH
2: BN
3: GN
4: YE
5: GY
6: PK
7: BU
8: RD

COLOR CODES
LIYY CABLES

From page 1
(24Vdc power

0V

24V

1

2

1413

Hood Safetey Switch
(supervision signal)

YS1-4 3

Hood Safety Switch
and lock
(power to unlock)

YS1

(0.75mm²)

(0.75mm²)

BU-15

BU-16

X14-2

X14-1

Input

GND

51 52

2122

X30

6-poles flat cableX19

BR1 Turn- /push button

A+B signal
(turn)

Switch sigal
(push)

RQ1

S2

2-hand
start
button

E1 (+)

E2 (-)

X4-1

X4-7

+24V-1

Output

Power to
unlock

YS1, Hood Lock
(power to unlock)

BU-11
(0.75mm²)

BU-12

(0.75mm²)

BU-13

(0.75mm²)

BU-14

(0.75mm²)

5

8

10

9

X14-5

X14-6

GND

Input
11

12

4

6

(0.75mm²)
BU-17

(0.75mm²)
BU-18

BU-7

(2x 0.75mm²)

5

6

4

3

2

1

8

7

BU-4

BU-3

BU-2

BU-1

2

VT n.c.

n.c.

X13

WH

GY

GN

BN

PK

6x 0.25mm²

W6

X10-4 YE

1
2

4
5

3

BU-27

BU-28
+24V

0V
(2x 0.75mm²)

X4-5
X4-11

+24V-2
Sink Driver

8x 0.5mm²

W4

To page 1
(Contactor K1)

X4-6

X4-12 Output

24V-37

To page 1
(M1, thermal switch )

To page 1
(Contactor K1)

BU-5
(0.75mm²)

(0.75mm²)

BU-19

BU-20

BU-21

BU-22

BU-23

BU-24

BU-25

BU-26

From page 1
(Current transformer T1)

X11-5

X11-4

BU-8

BU-6

(2x 0.75mm²)

(2x 0.75mm²)

(4x 0.75mm²)

WH

BN

GN

YE

GY

PK

BU

RD

Rev. B 30.08.13 AKR, Changes to W10
& X-table control box
Rev.C 05.10.13 AKR, K1 Wiring changed,
BU-5 --> X4-6 and BU-6 to --> X4-12
Rev. D 11.12.13 AKR, Changes to x-table 
control box, BR2 and YE/GN9 added.
Rev. E 30.04.13 AKR, Change to wire 
colors on A5-J3 and A5-J5
Rev. F, 2014-12-22 FTH, RD1 added
between XPE12 and A1:X25 (-DC)

XPE12
Front plate

X23
-DC

Functionel
ground

RD-1
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AKR/FTH

Discotom-10
- Circuit diagram

1: WH
2: BN
3: GN
4: YE
5: GY
6: PK
7: BU
8: RD

COLOR CODES
LIYY CABLES

1

2

1

2

X23

PCBA3

1
2

4
3

1
2

4
3

X8

X10

X6
X5-1 BU-45

X5-3

X5-2

X5-4

24Vdc
LED strip

1
2

4

HL1
RD

BU-29

(2x 0.75mm²)
BU-30

BU-31

(2x 0.75mm²)
BU-32

BU-33

(2x 0.75mm²)
BU-34

Y1
X4-3

BU-41

X4-9

X4-4

X4-10 BU-42

BU-43

+24V-2

+24V-2

BU-44

Sink Driver

Sink Driver

(0.75mm²)

(0.75mm²)

(0.75mm²)

(0.75mm²)

Y2

Water for
cut off wheel cooling

Water for
Axiowash

5 5

5

Motor
DC

24V / 4W

Gear Motor
for handle lock

M3
+

X22

-

X7-1

X7-8

X7
1
2

4
5

3

BU-46

BU-48

BP1
Water
Pressure Switch

X11-12

BU-47

BK

U

P

RD

X11-10

+

 -

3

Laser

Straight Line

HL2

BK
LASER
(optional)

+24V-1

+24V-1

GND
X11-11

+5V
Input

2pole Minifit

5pole M12

5pole M12

WORKING LIGHT+

 -

BK

BN

GY

WH

BU

6
1

2
4

3

6
1

2
3

4

X16 X17

8
9

YE

GY

6

4

1 2

5

4 3

4

5

6123 4 X19X18 0V

24V

A-ch.

B-ch.

Index

1

J5

From page 1:
HQ1  (Motor Tacho signal)

Stepper
Motor

Stepper motor
for spindle

M4
1

X21
4x 0.25mm² 
W22

7

6

D-sub female
(crimp)

D-sub male
(crimp)

WH

BN

X20

YE

8

WH
BN

GN

YE 9

12

W14
4x 0.25mm²

6
7

WH

8

9

BN

GN

YE

BL

RD

BK

GN

J3
B A

Feed back
potentiometer

Rotary encoder
200 pulses/rev1

BR2

1

W13

4

5x 0.25mm²

5
2
3

3

2

1

5pole M12

8pole M12

1

CVI P-

J2
P+

13

BU-51

BU-50

BU-52

BU-53

BU-54

M2

BK

GY

2x AWG26

X14

2

X15

3

4

115

6

7

24V Power input
24V Logic input

CAN Hi
CAN Lo

GND
GND

24V Logic output

Input

HQ2

Y-table, integrated stepper
motor and driver

YE

WH

GY
3x 0.25mm² 

GN

YE

WH

BN

GY

GN

BN

WH

YE

4

WH

GY

BN

YE

GN

1

2

24Vdc, PNP
Proximity Sensor

3

BU

BU

BK

BK

BN

BN

Y-table reference
position sensor

X31

1
8

4
7

W11
4x 0.25mm²

RD

WH

BU

YE

5
6

(5x 0.75mm²)

X8-6+24V-3
X8-1

X8-2
X8-3

X8-4

X8-8

5x 0.5mm² 
W10

+24V-1

CAN Hi
CAN Lo

GND

GND-S

Input

8pole Minifit

8pole Minifit

5x 0.25mm² 
W21

A5, X-table stepmotor controller

3

4

5

6B-
B+
A-
A+

X32

10

J6
CAN_H

CAN_L

7

5x 0.25mm² 
W20

4x 0.25mm² 
W23

3

2

1

GN

BN

WH

GNBN

WH
2x AWG26

G
N

BNYEW
H

G
Y

G
Y

W
H

YEBNG
N

Rev. B 30.08.13 AKR, Changes to W10
& X-table control box
Rev.C 05.10.13 AKR, K1 Wiring changed,
BU-5 --> X4-6 and BU-6 to --> X4-12
Rev. D 11.12.13 AKR, Changes to x-table 
control box, BR2 and YE/GN9 added.
Rev. E 30.04.13 AKR, Change to wire 
colors on A5-J3 and A5-J5
Rev. F, 2014-12-22 FTH, RD1 added
between XPE12 and A1:X25 (-DC)

YE

GY

GN

WH

BN

W12

(Optional, X-table)
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AKR/FTH

Discotom-10
- Circuit diagram, Safety Related Circuits

12

Switchmode
Powersupply

24Vdc
5,0A

A2

µP-Circuit

A3, Control Board

A5+M4

2

S1
Emergency Stop push buttom

Isolation 3kVac
(input/output)

Safety Standards:
UL508, EN50950-1

Y1+2

Valves
for water

M2

Stepper Motor Unit
for Y-table

Supply
input

Power and
Control Circuit for

X- and Y-table
stepper motors

M1

AC-Motor for
Cut-off wheel

Supervision inputs

24V-1

24V-2

24V-3

5

X2

Connector for
Aux. output

4

Driver for:

Solenoid
Valves

2

34

2221

YS1
Door Safety Switch
and lock

Driver for:

Door
Unlock

Driver for:

Aux. output

1413

2

34

2

Connector for
Rec. Unit

X3

Driver for:

Cooli
Interface

S2
2-hand start button

Shown with door
closed and locked

U

V

W

+t (155°C)

QS1

L1

L2

L3

T1

T2

T3

PE

Bottom
Frame

PE

F1-F3

F4-F5

Cut Off
Wheel

5251

X1-2

GND

X1-3

X2-1 X2-2 X2-3 X2-4

K1

YS1
Power to
unlock

Stepper Motor Unit
for X-table

2

2

Rev. B 30.08.13 AKR, Changes to W10
& X-table control box
Rev.C 05.10.13 AKR, K1 Wiring changed,
BU-5 --> X4-6 and BU-6 to --> X4-12
Rev. D 11.12.13 AKR, Changes to x-table 
control box, BR2 and YE/GN9 added.
Rev. E 30.04.13 AKR, Change to wire 
colors on A5-J3 and A5-J5
Rev. F, 2014-12-22 FTH, RD1 added
between XPE12 and A1:X25 (-DC)
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QS1

L1

PE

L2

L3

Must be short circuit protected
with external fuses,
Fmax: See note #1.

VOLTAGE / FREQ.
(from nameplate)

3x200-210V / 60Hz

3x200V / 50Hz

3x220-240V / 60Hz

3x220-230V / 50Hz

3x380-415V / 60Hz

3x380-480V / 50Hz

3x460-480V / 60Hz

F1, F2, F3

(See Note #2)

3x 30 AT (CC)

3x 30 AT (CC)

3x 30 AT (CC)

3x 30 AT (CC)

3x 15 AT (CC)

3x 15 AT (CC)

3x 15 AT (CC)

L1

L2

L3

T1

T2

T3

Note #1:
(max.
ext. fuse)

3x 50 AT

3x 50 AT

3x 50 AT

3x 50 AT

3x 50 AT

3x 50 AT

3x 50 AT

X1

XPE1

F5

F4

1

2

5

6

MAIN MOTORM1

3

4

K1

XPE11

YE/GN 3

XPE3XPE2

YE/GN 2

XPE10
Base

BK1

BK2

BK3

YE/GN1

BK4

BK5

BK6

BK18

BK19

FTH

Note #2:
F1 to F5 are current limmiting fuses
(CC) = class-CC characteristics

Discotom-10
- Circuit diagram

N

BK7

BK8

UL508 approved, IEC60950-1

CUT OFF WHEEL

Belt
1.17:1 @ 60Hz
1:1 @ 50Hz

BK
9

BK
10

BK
11

M1

(Connection)

Delta

Delta

Delta

Delta

Star

Star

Star

F4, F5

(See Note #2)

2x 2 AT (CC)

2x 2 AT (CC)

2x 2 AT (CC)

2x 2 AT (CC)

2x 1 AT (CC)

2x 1 AT (CC)

2x 1 AT (CC)

M1

(Nom. power)

3,0 kW, S1

2,5 kW, S1

3,0 kW, S1

2,5 kW, S1

3,0 kW, S1

2,5 kW, S1

3,0 kW, S1
1: WH
2: BN
3: GN
4: YE
5: GY
6: PK
7: BU
8: RD

COLOR CODES
LIYY CABLES

Switchmode
Powersupply

Output
24Vdc / 5,0A

Wide range input
180-550Vac

PE

L2

L1

3

4
0V

24V

XPE4

2

1

AWG12

To page 2
24Vdc supply

F1-F3

A2

Tacho Sensor
HQ1

Rear plate

Plate for 
electronics

BU-2

BU-1

(0.75mm²)

(0.75mm²)

A1 (+)

A2 (-)

AWG10 AWG10 AWG16

AC-motor

2.5kW/3kW
2850/3400
     rpm
 

To page 3, X31
(Motor Tacho signal)

24Vdc, PNP

2850 rpm.

XPE5

YE/GN 4

XPE12

YE/GN 7

XPE7

Front plate

AWG10 AWG10 AWG16

AWG16

AWG10

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

Plate for 
electronics

UV W

BU-65
(0.75mm²)

(0.75mm²)
BU-22

To page 2
PCB A3-X11

AW
G

12

BK
12

BK
13

BK
14

YE/GN6

To page 2
KS1-T31

BU-25
(0.75mm²)

(0.75mm²)
BU-67

(0.75mm²)
BU-68

+130°
N.C.

(0.75mm²)
BU-69

(0.75mm²)
BU-70

To page 2
PCB A3-X14:6

-

+

From page 2
PCB A3-X4:8

To page 2
PCB A3-X14:5

T1, Current transformer

AWG12

21

22

T=1

XPE13

YE/GN 9

XPE14

AWG12

Cover

Rear plate

Rev.A: 2016-12-27 FTH
Safety relay configuration
Derived from 16253100F

1

2

5

6

3

4

K2

A1 (+)

A2 (-)
BU-66

(0.75mm²)

(0.75mm²)
BU-21

BU-24
(0.75mm²)

21

22

From page 2
KS1-24

From page 2
PCB A3-X4:12

To page 2
KS1-T32

From page 2
KS1-34

12 imp / rev. (570 Hz @ 2850 rpm wheel speed)

AWG12 BK
15

BK
16

BK
17

BU-26

C.C.W. rotation
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FTH

Discotom-10
- Circuit diagram

X15-2

X15-5

Connector Mounting Plate

X5

X3

X2

X15-1 USB-B

X15-3

X15-4

X16-7

X16-3

(Optional)

X16-4

+24V

GND

CAN-H

CAN-L

GND

(Accessories)

+24V-1 chain

GND

RS232-TX

RS232-RX

4p female

+24V-2 chain
(E-stop status)

X16-2

Aux. output

+24V-3 chain
(Locking Device status)

X16-6

X16-1
X16-5

5p female

(Accessories)

(For LAN)

X2-1

X2-2

X2-3

RS-232

USB
(device)

Recirculation Unit
(Cooli)

3
1

X12

W8

W5
0,5mm pitch

X23

X9-1
X9-2

PCB

10-poles flat cable

A3

X12

1
2

3

Vbus

4

D-

40-poles flat cable

D+

GND

1 2

RD

WH

6x 0.25mm²

Data

(2x 0.25mm²)

3

+ LED
- LED

GN

4

A4

BN

Display

PK

WH

GY

PK

320x240 dots
color TFT

WH

YE

W7

Emergency Stop
push buttom

S1

SB1

X1-3

X1-2

Touch Pad

RD

4x6 matrix

WH

GN

X4

4x AWG24 + shield

9p male

BK

Shield

Joystick

2-axis joystick

2
1

X11

3
4
5
6

X10-1

X10-10

0V

+5V
X-axis
Y-axis

CT ref.X10-5

X10-3
X10-2

BK

GN

YE

BU

RD

OR

1: WH, white
2: BN, brown
3: GN, green
4: YE, yellow
5: GY, grey
6: PK, pink
7: BU, blue
8: RD, red

COLOR CODES
LIYY CABLES

From page 1, A2
(24Vdc power)

0V

24V

Work Zone Guard
Interlock locking device
(power to unlock)

YS1

BU-19

BU-23

X14-2

X14-1

Input
(safety relay status)

GND

6-poles flat cableX19

BR1 Turn- /push button

A+B signal
(turn)

Switch sigal
(push)

RQ1

BU-10

BU-9

BU-8

BU-4

BU-3

VT n.c.

n.c.

WH

GY

GN

BN

PK

6x 0.25mm²

W6

X10-4 YE

1
2

4
5

3

BU-27

BU-28
+24V

0V
(2x 0.75mm²)

X4-5
X4-11

+24V-2
Sink Driver

X4-12 Output

From page 1, T1
(Current transformer)

X11-5

X11-4

BU-65A1 (+)

A2 (-)

A1 (+)

A2 (-)

A1

A2

Power to
unlock

X30-1

X30-2

S1-1

S1-2

Work Zone Guard
Interlock (switch)

YS1

X30-8

X30-9

From page 1, M1
(thermal switch)

X2-4

S2
Hold-to-run button,
for table movement when
working zone guard is open

X4-8 Output

X4-1 +24V-1BU-14

X4-7 Output

To page 3, X16-6
(Power for M2+M4)

X14-6 Input

X14-5 GND

Logic Circuit

A1A2

T31 T32 14 24 34

13 23 33
41

42

1

2

T11 T12T21 T22

Reset

Power

K1

K2

KS1

X30-3 X30-12

1

2

1

2

51

52

71

72

21

22

1

All contacts are shown
under these conditions:
- un-powered
- emergency stop un-activated
- workzone guard closed

21

22

21

22

X30-6

X30-7

X30-13

YS1

YS1

S1

XPE12
Front plate

X23
-DC

Functionel
ground

RD-1

X30
-10 -11

W4-BN

W4-WH

W4-PK

BU-60

BU-1

BU-2

BU-5 BU-6

BU-7

BU-11

BU-15

B
U

-5

B
U

-37

B
U

-61

B
U

-62

B
U

-16

B
U

-17

B
U

-18

BU-20 BU-21 BU-22BU-24 BU-25

BU-13

BU-12

BU-50

BU-66

BU-67

BU-68

BU-69

BU-70

BU-26

W4-GN

W4-YE

W4-GY

Safety Relay

9: BK, black
10: VI, violet

BU-29

BU-31
To page 3,
(Power for Y1+Y2)

BU-20

X
30-4

X
30-5

X10-9
STRAP
(coding for new safety design)

S1-3

1 2

Emergency Stop

BU-35 BU-360.5 mm² 0.5 mm²

GND

Analog input

Rev.A: 2016-12-27 FTH
Safety relay configuration
Derived from 16253100F

Work Zone Guard
Safety hinge (switch)

SS1

W
16-B

U

W
16-B

N

SS1

2
X9

W
4-B

U

W
4-R

D

D1
60V / 3A
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FTH

Discotom-10
- Circuit diagram

1: WH
2: BN
3: GN
4: YE
5: GY
6: PK
7: BU
8: RD

COLOR CODES
LIYY CABLES

1

2

1

2

X23

PCBA3

1
2

4
3

1
2

4
3

X8

X10

X6
X5-1 BU-45

X5-3

X5-2

X5-4

24Vdc
LED strip

1
2

4

HL1
RD

B
U

-29

(2x 0.75mm²)
BU-30

(2x 0.75mm²)
BU-32

BU-33

(2x 0.75mm²)
BU-34

Y1
X4-3

BU-41

X4-9

X4-4

X4-10 BU-42

BU-43

+24V-2

+24V-2

BU-44

Sink Driver

Sink Driver

(0.75mm²)

(0.75mm²)

(0.75mm²)

(0.75mm²)

Y2

Water for
cut off wheel cooling

Water for
Axiowash

5 5

5

Motor
DC

24V / 4W

Gear Motor
for handle lock

M3
+

X22

-

X7-1

X7-8

X7
1
2

4
5

3

BU-46

BU-48

BP1
Water
Pressure Switch

X11-12

BU-47

BK

U

P

RD

X11-10

+

 -

3

Laser

Straight Line

HL2

BK
LASER
(optional)

+24V-1

+24V-1

GND
X11-11

+5V
Input

2pole Minifit

5pole M12

5pole M12

WORKING LIGHT+

 -

BK

BN

GY

WH

BU

6
1

2
4

3

6
1

2
3

4

X16 X17

8
9

YE

GY

6

4

1 2

5

4 3

4

5

6123 4 X19X18 0V

24V

A-ch.

B-ch.

Index

1

J5

From page 1:
HQ1  (Motor Tacho signal)

Stepper
Motor

Stepper motor
for spindle

M4
1

X21
4x 0.25mm² 
W22

7

6

D-sub female
(crimp)

D-sub male
(crimp)

WH

BN

X20

YE

8

WH
BN

GN

YE 9

12

W14
4x 0.25mm²

6
7

WH

8

9

BN

GN

YE

BL

RD

BK

GN

J3
B A

Rotational speed
feed back

Rotary encoder
200 pulses/rev1

BR2

1

W13

4

5x 0.25mm²

5
2
3

3

2

1

5pole M12

8pole M12

1

CVI P-

J2
P+

13

BU-51

BU-50

BU-52

BU-53

BU-54

M2

BK

GY

2x AWG26

X14

2

X15

3

4

115

6

7

24V Power input
24V Logic input

CAN Hi
CAN Lo

GND
GND

24V Logic output

Input

HQ2

Y-table, integrated stepper
motor and driver

YE

WH

GY
3x 0.25mm² 

GN

YE

WH

BN

GY

GN

BN

WH

YE

4

WH

GY

BN

YE

GN

1

2

24Vdc, PNP
Proximity Sensor

3

BU

BU

BK

BK

BN

BN

Y-table reference
position sensor

X31

1
8

4
7

W11
4x 0.25mm²

RD

WH

BU

YE

5
6

(5x 0.75mm²)

X8-6+24V-3
X8-1

X8-2
X8-3

X8-4

X8-8

5x 0.5mm² 
W10

+24V-1

CAN Hi
CAN Lo

GND

GND-S

Input

8pole Minifit

8pole Minifit

5x 0.25mm² 
W21

A5, X-table stepmotor controller

3

4

5

6B-
B+
A-
A+

X32

10

J6
CAN_H

CAN_L

7

5x 0.25mm² 
W20

4x 0.25mm² 
W23

3

2

1

GN

BN

WH

GNBN

WH
2x AWG26

G
N

B
N

Y
EW
H

G
Y

G
Y

W
H

Y
E

B
N

G
N

YE

GY

GN

WH

BN

W12

(Optional, X-table)

From page 2, X30-4
(Protected Power)

B
U

-31

From page 2, X30-5
(Protected Power)

Rev.A: 2016-12-27 FTH
Safety relay configuration
Derived from 16253100F
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FTH

Discotom-10
- Circuit diagram, Safety Related Circuits

Switchmode
Powersupply

24Vdc
5,0A

A2

A3, Control Board

Isolation 3kVac
(input/output)

Safety Standards:
UL508, EN50950-1

M2

M1

AC-Motor for
Cut-off wheel

X3

U

V

W

+t (155°C)

Cut Off
Wheel

YS1
Work Zone Guard
Interlock Switch Shown with door closed

S1
Emergency Stop push buttom

3
L1+L2+L3

M4

S2
Hold-to-run button

Y1 Y2S1-2

YS1

All contacts are shown
under theese conditions:
- un-powered
- emergency stop un-activated
- workzone guard closed

K1 K2

Power to
unlock

Locking Device

Start of ext.
cooling pump

Power

Power

C
AN

 C
om

m
unication

X1-3X1-2
GND 24V-1 24V-1

X2-1 X2-2
24V-2

Em
ergency Stop

Status

C
ooling Pum

p start
(high side output)

X2-4X2-3

W
ork zone guard

locking device status

42 41

X14-1
GND

X14-2
input

W
ork zone guard

interlock status

GND output

W
ork zone guard lock

(low
 side output)

+24V-1
X4-1 X4-7

output

M
otor start contactor

(low
 side output)

M
otor start contactor

(low
 side output)

X4-8 X4-12
output output

X4-9 X4-10

C
ot-off w

heel cooling
(low

 side output)

Axio W
ash

(low
 side output)

Table m
otors

C
om

m
ands

and status

M
ain m

otor
overload
status

X8

S1-1

S1-3

X4-6

L1+L2

X16-5 X16-1
24V-2 24V-3

T21

T22

T11

T12

12

2122

13

23

33

14

24

34

0V

+24V

T31

T32

A1 (+)

A1 (+) A2 (-)

A2 (-)

21222122

3

Logic Circuit

A1 A2

Safety Relay
KS1

Rev.A: 2016-12-27 FTH
Safety relay configuration
Derived from 16253100F

4 2

SS1
Work Zone Guard
Safety hinge switch

Shown with door closed

Stepper motor for
Y-table

Stepper motor for
X-table (optional)

M2

M4
D1
60V / 3A
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L1

L2

L3

N

        QS1
Mains Switch

L2 T2

T3

13

14 24

23

         A2
Power Supply

      K1
Contactor

1 3 5

2 4 6

21

22

L3

T1L1

F5 F4 F3 F2 F1

DK OK

L2 L1

-V +V

M1, Connection Box 
(200V-240V 50/60Hz versions)

AKR

Discotom-10
- Wiring diagram

XPE1

FG XPE4 XPE5 XPE6 XPE7

XPE12

Color Codes:
BK = BLACK

BN = BROWN

RD = RED

OG = ORANGE

YE = YELLOW

GN = GREEN

BU = BLUE

VT = VIOLET

GY = GREY

WH = WHITE

PK = PINK

GNYE = GREEN/YELLOW

Base

M1, Connection Box 
(380V-480V 50/60Hz versions)

       T1
   Current 
Transducer

(FRONT PLATE)

+130°
N.C.

+130°
N.C.

V1

W1

U1

U2

W2

V2

V1

W1

U1

U2

W2

V2

Rev. B 30.08.13 AKR Changes to W10
& X-table control Box. page.3 
Rev. C 05.10.13 AKR, K1 wiring changed, 
BU-5 --> X4-6 and BU-6 --> X4-12
Rev. D 11.12.13 AKR Changes to X-table
control box, BR2 and YE/GN9 added. 
Rev. E, 2014-12-22 FTH, RD1 added
between XPE12 and A1:X25 (-DC)

XPE3

XPE2XPE10

XPE11

XPE14XPE13
(REAR PLATE) (COVER)

(BASE)

(REAR PLATE)

BK1

BK3

BK2

BK3

BK2

BK1 BK4

BK4

BK5

BK5

BK6

BK6BK7BK8

BK19 BK18

BK18BK19YE/GN4

BK11 BK10 BK9

BK9

BK10

BK11

BK12 BK13 BK14

YE/GN1

YE/GN1

YE/GN7

YE/GN4 YE/GN6

Y
E

/G
N

6
B

K
14

B
K

13
B

K
12

Y
E

/G
N

6
B

K
14

B
K

13
B

K
12

BK14

BK14

WH PK WH PK

YE/GN2

YE/GN3

YE/GN9
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1 2 3 4 5
10976 8

1
2

3
4

5
6

X26

+DC

X24

-DC

X25

1
2

3

X1

1
2

3
4

X2

123456
12 11 10 8 79

X4 123456
14 13 12 10 911

X3

78
1516

12
34
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